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1. ONSOz

1.1. Genel Ozellikler

EPC_N cihazi, en az bir HMI (insan Makine Arayiizii) ve bir adet Kontrol Karti'ndan olusur.

Kontrol Karti asagidaki giris-cikislari igerir:
19 adet Role

11 adet Analog Giris

8 adet Dijital Giris

2 adet Analog Cikis

1.2. Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil siireyle garanti edilmistir. Bu garanti, cihazla birlikte verilen garanti
belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye diisen gorev ve sorumluklarin eksiksiz yerine
getirilmesi halinde yirirlikte kalir.

Emko Elektronik, cihazin yapisinin kompleks oldugu ve tamamen hatasiz olmayabilecegi konusunda
kullaniciyr uyarir. EPC_N cihazi, ilgili standartlara gore uretilip test edilmis olmasina karsin, standartlari asan
dis kosullardan (elektriksel girilti, yildirim diismesi, nem, sicaklik, vs) ve cihazin olasi iretim ve tasarim
hatalarindan dogabilecek sorunlara karsi, EPC_N cihazindan ayri bir alarm sistemi kurarak énlem almak,
kullanicinin sorumlulugundadir. Olasi arazilarda ortaya ¢ikabilecek kayiplarda, Emko Elektronik hicbir
sorumluluk kabul etmemektedir.

Cihazin hatal ¢alisabilecegi hatta fonksiyonlarini tamamen durdurabilecegi diistintilerek, miidahaleye kadar
canhlarin hayatta kalmasini saglayacak ve kullaniciyi uyaracak bir sistemin kurulmasi siddetle dnerilir.

Cihazin yanhs kullanimindan dogan sonuglarda da Emko Elektronik sorumluluk kabul etmez.

Garanti kapsami, yalnizca hatali Grlinlin degistirilmesi veya tamir edilmesiyle sinirlidir.

1.3. Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin 6ncelikle cihazin
enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren ¢ozeltilerle (Petrol, Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Cihazin bu ¢ozeltilerle
temizlenmesi, cihazin mekanik givenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek igin etil aalkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz. Cihazin
ortalama kullanim émri 10 yildir.
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1.4. Siparis Bilgileri

ABC || DE

EPC_N —
ABC (xxXx) Modiiller
--X Kontrol Karti Sayisi
-X- HMI
X-- Agirhik Modiilii
DE Analog Cikis Tipleri
Vv 2x0-10V
cc 2x0-20 mA
cv 0-10 V & 0-20 mA
F Analog Giris Tipleri
Vv Pt100 & 0-10V
o Pt100 & 0-20mA
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2. KURULUM

Kuruluma baslamadan 6nce:

¢ Cihazin bitin elektrigini kesiniz.

¢ Kurulum esnasinda cihazin ¢calismadigindan emin olun.
e Cihaz Ureticisinin glivenlik talimatlarini takip ediniz.

¢ Kurulum talimatlarini okuyup, takip ediniz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baslanmadan 6nce goz ile kontrol
edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve elektrik teknisyenleri tarafindan
yapilmasi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol islemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak cihazin, sistemin zarar gérmesini ve
olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek i¢in cihazin tim baglantilari tamamlanmadan cihaz ve
montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagl mekanik aksam tzerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam ile ilgili gerekli
tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin glvenligi icin gereklidir.
Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem (izerine montajinin yapilmasi gerekmektedir. Uygun olmayan
sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme parcalari ile cihazin diismeyeceginden emin
olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglari disinda kullanilmasi durumunda
tim sorumluluk kullaniciya aittir.
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2.1. Genel Agiklamalar

EPC-N cihazi, temelde iki pargadan olusur:
*  Kontrol Karti
e  HMI*

Resim 1: HMI " Resim 2: Kontrol Karti

*HMI (Human Machine Interface — insan Makine Arayiizii)

Daha fazla giris-cikis sayisi istendiginde, bir adet Kontrol Karti, genisleme modiilii olarak kullanilabilir. Bu
durumda cihazin ii¢ temel pargasi olur:

e HMI

* Ana Kontrol Karti

* Genisleme Modiilii
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Ana Kontrol Karti ile Genisleme modiili, birbirinden cihaz ID'leri ile ayrilirlar. Cihaz ID'leri Kontrol Karti

Uzerindeki 3 adet jumper ile ayarlanir. Asagidaki fotografta, cihaz ID'si icin kullanilan jumper'larin yeri
gosterilmigtir.

L e
‘®e® - aw
e
i

At

i

I

Resim 3: Cihaz ID "Jumper'lart -

Ustteki fotografta goriinen ve asagidaki sekilde ifade edilen 0.0.0 durumu Ana Kontrol Karti igin yapilmasi
gereken konfiglirasyondur.

Kontrol kartini genisleme moduli olarak kullanmak igin bundan farkli bir jumper konfiglirasyonu yapilmasi
gerekir.

1. Genisleme Modiili Jumper konfiglirasyonu:

2. Genisleme Modli Jumper konfiglirasyonu E .
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2.2. Cihazin Montaji

HMI (Kullanici Ara Yiizii) Montaji
Kullanici arayiizli, panel montajina uygun olarak tasarlanmistir. Sabitleme iki adet sikma parcasi ile yapilir.

1- Kullanici arayiiziini panelin 6n tarafindan agilan kesite iyice yerlestiriniz.
2- Sikma pargalarini cihazin iki kenarindaki deliklere gecirdikten sonra, iyice sikarak cihazin

montajini yapiniz.

Kullanicr arayiziiniin montajinin yapilacagi mekanik aksam Uzerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
&ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin glivenligi
icin gereklidir.

117 mm
110 mm

161 mm 3

Resim 5: Panel Kesiti

168 mm

Resim 4: On Goriiniim

Kontrol Karti Montaji
Kontrol kartlari, ray montajina uygun olarak tasarlanmistir. Her bir kontrol karti icin 1 adet govde, 2 adet

kapak ve 3 adet ayak kullanilmaktadir. Gévde ve kapak ile birlikte kontrol kartinin uzunlugu 280mm,

yuksekligi 100mm'dir.
Raya montaj yapilirken bu olgiler dikkate alinmalidir.

Kontrol kartlarinin montajinin yapilacag mekanik aksam tzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam ile
ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin glivenligi

icin gereklidir.

280mm

100mm

60.2mm 1
Resim 7: Ayak

Resim 6: Govde ve Kapaklar
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2.3 Besleme ve Haberlesme Baglantilari

Asagidaki sekilde besleme ve haberlesme baglanti diyagrami verilmistir. Besleme baglantilari KIRMIZI ile,
haberlesme baglantilari MAVi ile gdsterilmistir.
Haberlesme baglantilari siltli bir kablo ile yapiimalidir.

GUC KAYNAGI

HMI 24V DC/AC
POWER
RS-485 POWER
SiT B() A() + - +| -
© ©
< <
o ]
< <
- -
< <
=) =)
< <
.- o
L) &
- ©
@ )
~ ~
© ©
— — ]
© ©
) ©
0 0
© ©
— —
< <
® ®
© ©
© ©
o~ o~
© ©

ANA KONTROL KARTI
GENiISLEME KARTI

Resim 8: Besleme ve Haberlesme Baglantilar:
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2.4 Giris Cikis Baglantilari

Not1: 30 m'den uzun PT100 baglantilari icin
siltli bir kablo kullaniimalidir.

Not 2: Tiim Girisler ve Cikislar konfigiire
edilebilir. Baglantilar bu konfigiirasyona
gére yapilir.

Bkz:

7.2. Analog Giris Konfigiirasyonlari

7.3. Réle Cikis Konfigtirasyonlari

7.4. Dijital Giris Konfigiirasyonlari

7.5. Analog Cikis Konfigiirasyonlari

Not3: Analog Girisler ve Dijital Cikislar igin
verilen kombinasyonlar, siparis kodunda
belirtilir.

Analog Girisler igin:
- Pt-100/ 0-20 mA
-Pt100/0-10V

Analog Cikislar icin:
-0-10v
-0-20mA

ROLE 1

ddddddddddddddddddd

I

COMMON -1

I

ANALOG -1

1

85| 84[83] 82| ————— 81] 80[ 79 78] 77[ 76] 75] 74 73] 72| 71] 70] 69] 68] 67] 66 ] 65] 64| 63] 62[ 61] 60 59] 58] 57] 56 | 55] 54] 53] 52] 51] 50] 49[ 48[ 47[ a6 45] a4 |—

COMMON -2

I

ANALOG -2

BESLEME
HMI GENISLEME BESLEME
MoDULU
18 VAC (%15 / +%10) 50/60 Hz. 25 VA

24 VDC (-%15 / 4%10) 20W
(HMI ve 1 adet Kontrol Kartt igin)

RS-485
1. PORT

ST B() A(¥)

SiT B() A(¥)
RS-485
2. PORT

2 HABERLESME PORTU

(REZISTIiF YUK)

(AZL) NONWOD

Girig 1

19 ROLE 10A @ 250 V ~
8 DIJITAL GiRiS

11 ANALOG GiRiE . .
PT-100 veya 0-10v/0-20mA SEGCILEBILIR

1{2[3]4a]5]6]|7]8]9[10[11][12]13]14]15]16[17[18[19]20[21]22|{23|24|25]26]27]28]29] 30|31

OO

2 ANALOG glKl%
(0-10 V/ 0-20 mA

Resim 9: Giris Cikis Baglantilart
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3. ANA CALISMA EKRANI ve GENEL TANITIM

3.1. Ana Calisma Ekrani

Nem: % 20.5
4 Seviye 0

Sol st kosede tarih, sag Ust kosede saat yer alir.

1 Kiimes ici Ortalama Sicaklik
6 Kiimes ici Ortalama Nem
*
Gecerli Havalandirma Seviyesi
Butonu ile Men Sayfasina Gegilir

Butonu ile Ayarlar Sayfasina Gegilir

Not: Ontanimli Kullanici ve Teknisyen sifreleri '2'dir

TUR EPC_N 02 V03 03/16 12



3.2. Meniiler

Girisler

Cikiglar

Ayarlar

Gelismis Ayarlar

Kayitlar

Kepenk Manuel Kontrol

Alarmlar

Dil Segimi

TUR EPC_N 02 V03 03/16
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3.3. Buton Tanimlari

Cihazda, F1, F2, F3, ve F4 (izere 4 adet buton bulunmaktadir. Her sayfada bu butonlarin islevi degisir.
Sayfalardaki buton simgeleri sirasiyla F1, F2, F3 ve F4 butonlarina karsilik gelmektedir.

n “Asaél/Yukarl butonlari: Meni ve listelerde asagi/yukari gezinmek ve parametrelerde

deger azaltip arttirmak igin kullanilirlar.

ﬂ =Sol/53§ butonlari: Menilerde sola ve saga gezinmek icin kullanilirlar.

Onay butonu: Menii ve listelerde secilen sayfaya girmek ve parametre

degisikliklerini onaylamak icin kullanilr.

“ Geri DOn butonu: Bir Gst mentye geri donmek ve parametre degisikliklerini iptal

etmek icin kullantlir.

Ayarlar butonu: 'Ana Calisma Ekrani'ndan 'Ayarlar Ekrani'na gegmek igin kullanihr.
Alarm butonu: Alarmi susturmak ve 'Alarmlar Ekrani'na gegmek icin kullanilir.

Sil butonu: Sayfadaki kayitlari silmek igin kullanilir.

TUR EPC_N 02 V03 03/16 14



4. GIRISLER

06/08/2014 03:32:47 I ——

e GIRISLER o
l 2 1 6 AN Gir. Num  Modill Fonksiyon Deger
] He :
=) =) 1 0 PT 100 216
) Nem:%200,5 @ § ', @ 2 0 PT 100 =
3 S
iy Girisler 3 0 ol 100 ¥
4 0 PT 100 =
P
— | = =] [ ] 5 0 DIS ORTAM PT100 4
6 0 NEM 20.5

i *+ B s § QR ° |

*  Gir Num: Giris Numarasi

*  Modil: Modil Numarasi

*  Fonksiyon: Giris fonksiyonu

* Deger: Sensorden okunan deger
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5.  CIKISLAR

06/08/2014 03:32:41

o Kimes: 21.6 CIKIS EKRANI Set: 230
I 2 1 6 +[@] AN CIKIS DEGER FAN
HE
" =) lrﬁ ~ @ EE)  Buffel Konum 0
&  Nem %205 = S . Buffel Hedef 0
; Fea el Pad.Pen.1 Konum 0
B A Pad.Pen.1 Hedef 0
E] X val
N S | <= = § | el e 5
Pad.Pen.2 Hedef 0 |

Sol taraftaki slitunda Cikis adi ve Cikis Degeri; sagdaki siitunda ise Fan'larin durumu goésterilmektedir.
Numarasi kirmizi ile yazilan fanlar PASIF, mavi ile yazilan fanlar ise AKTIF durumdadir.
Gosterilebilecek Cikislar:

Buffel Konum: 'Buffel'in su anki aktif konumunu % cinsinden verir.

Buffel Hedef: Hedeflenen Buffel agikhigini % cinsinden verir.

Pad.Pen.1 Konum: 1. Pad Penceresinin su anki acikligini % cinsinden verir.
Pad.Pen.1 Hedef: 1. Pad Penceresinin hedeflenen agikligini % cinsinden verir.
Pad.Pen.2 Konum: 2. Pad Penceresinin su anki agikligini % cinsinden verir.
Pad.Pen.2 Hedef: 2. Pad Penceresinin hedeflenen agikligini % cinsinden verir.
Isitict n: n. Isiticinin oransal ¢alisma degeridir.

Pad motoru n: n. Pad motorunun durumunu gosterir. (1:0N;0:0FF)

Nem n: n. Nem rélesinin oransal ¢alisma degeridir.

Aydinlatma n : n. Aydinlatma rélesinin durumunu gosterir. (1:0N;0:0FF)

TUR EPC_N 02 V03 03/16 16




6. AYARLAR

06/08/2014 03:32:41

e — 3 AYARLAR
| 2 1 i 6 . S [ Kumes Set Sicakligi (C) | 23.0 |
8  tenwos = =) |||  MinHavalandirma Stre 0
Y . - | MinHav.Seviyesi 0
Ayarlar ‘Maks. Hav. Seviyesi 19
[+ N | Jp—| I Maks. Nem (%) 80.0
o | _ Sifreyi Degistir Sl
e

Kiimes Set Sicakhgi (°C): Kiimesin olmasi istenilen sicaklik degeridir.

Min Havalandirma Siire (saniye): Minimum havalandirma seviyesinde, (Seviye-0) ¢alisma modu oransal
olarak secilmis fanlarin siiresidir.

Min. Hav. Seviyesi: Minimum havalandirma seviyesidir.
Maks.Hav.Seviyesi: Maksimum havalandirma seviyedir.
Maks. Nem (%): Kabul edilebilir maksimum nem degeri. Nem seviyesi bu degeri astiginda:
1- Yuksek nem alarmi verilir.
2- Belirli bir siire icinde nem seviyesi normale diismezse havalandirma seviyesi 1 seviye arttirilir.

(Bkz: 7.1.7 Nem Kontrol Parametreleri)

Sifreyi degistir: Kullanici sifresini degistirme ekrani agilir.

TUR EPC_N 02 V03 03/16
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7.  GELISMIS AYARLAR

T TEKNISYEN BOLUMU

)\ ok ‘ NS e s FREs| } Kontrol Parametreleri
) F 0000 S Analog Girls Konfig.
B® . & e |

Role Cikis Konfig.
Dijital Girls Konfig.

" &

Gelismis Ayarlar Gelismis Ayarlar < I

< Analog Cikis Konfig.
= e Sensér Ayarlar

Test ve Kalibrasyon

Gelismis Ayarlar Menistnden su sayfalara ulasilir:
7.1.Kontrol Parametreleri
7.2.Analog Giris Konfiglirasyonlari
7.3.Role Cikis Konfiglirasyonlari
7.4. Dijital Giris Konfiglirasyonlari
7.5. Analog Cikis Konfigiirasyonlari
7.6.Sensor Ayarlari
7.7.Test ve Kalibrasyon
7.8.Cihaz Ayarlari
7.9.Glinl Degistir

TUR EPC_N 02 V03 03/16
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7.1. KONTROL PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU

KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI

Kontrol Paramelreleri | = G
: 1 A;g::%i',’f,g‘:m;g‘ | Havalandirma Seviyeleri |
=) il Oijtal Girs Konig. =) | Havalandirma Parametreleri
N Analog Gikis Konfig. Tt
/‘ N Sensor Ayarlari B n \ Isitict 1 Parametrelerl
Gelismis Ayarlar Jushys Salbiecyan V) Pad Motoru 1 Parametreleri

Buffel Parametreleri

Pad Perdesi 1 Paramet |

Bu mend, cihazin kontrol fonksiyonlari ile ilgili parametrelerin sayfalarini igerir.

N | Pad Motoru 2 Parametreleri

7.1.1 HAVALANDIRMA SEVIYELERI

Havalandirma seviyelerine ait ofset degerinin, oransal ¢alisan fanlarin stiresinin ve her fanin calisma
modunun segildigi sayfadir.

~ TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAME TRELERI SAYFAS|

KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI

Kontrol Parametreleri

Havalandirma Seviyeleri |
‘ Analog Glrls Konfig.

Havalandirma Parametreleri

| Réle Gikis Konfig. 5 | Isitict 1 Parametreleri

M Dijital Girls Konfig. ‘ > | Pad Motoru 1 Parametreleri ‘
/\» Analog Cikig Konfig. /‘ Pad Motoru 2 Parametreleri
N Sensdr Ayarlari Buffel Parametreleri N

Test ve Kalibrasyon | Pad Perdesl {?’E%é( 4]

|+« § & B o 0 ° Iy + 8§ / Sihitbaz e

| Pad Perdesi 1 Paramet |

| o= = § o § ¢ |

Sayfa acildiginda 2 secenek goralir.
- Sihirbaz
- Ozel Ayar
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Sihirbaz:

KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI HA\I‘ALANDIRMA SEVIYELER' SIHIRBAZ'
Havalandirma Seviyeleri |
Havalandirma Parametreleri | E /,\, eri |
Isitici 1 Parametreleri | 5 3 | E e e
A | paduiolou | Parameteie || gl 4 bl pm) MinHavalandirma Fan Sayisl R
A Pad Mot 2 P treleri | v Bri Y A BT
4  Biffei Faraneiriel | 7 it L Min.Hav. Fanlari Ttinel Modda Calisacak? LHAY!E
Pad Perdesi 1 Paramet Pad Perdesi 1 Paramet Kaydlrma islemi [“HAY]R
ﬁ J——( ‘: :’ “ Seviyeler Arasindaki Fark (°C) [ 0.3 ol

Havalandirma seviyeleri ayarlarini basit bir sekilde yapabilmek igin kullanihr.

Min.Havalandirma Fan Sayisi: Minimum havalandirma seviyesinde (Seviye-0) ¢alisacak fan sayisini
belirlemek icin kullanilir.

Min.Hav.Fanlari Tiinel Modda Calisacak?: Tiinel moda (Seviye-1...n) gecildiginde minimum havalandirma
icin ayrilan fanlarin ¢calisip calismayacagi segilir.

Kaydirma islemi: Kaydirma isleminin olup olmayacagi segilir.

Seviyeler Arasindaki Fark (°C): Havalandirma seviyeleri arasindaki ofset sicakhg segilir.

Sihirbazdan cikildiginda, sihirbazin, havalandirma parametrelerini yeniden olusturup olusturmayacagi
sorulur. Evet cevabi verildiginde, havalandirma parametreleri, eski parametreler silinerek sihirbazdaki

secilen degerlere gore yeniden olusturulur ve 'Ozel Ayar'a gegilerek sihirbazin olusturdugu ayarlar gozlenir.

Bu parametreler girildikten sonra, her bir seviyede bir adet fanin ilave edilecegi ayarlar olusturulur.
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Ozel Ayarlar:

KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI | KONTROL PARAME TRELERI SAYFASI —YVVHAVALANDIRMA SEVIYELERI PARAME TRELER
avalandirma Seviyeleri i | I | 1 I
H:valandlrma P;ramyelreleri % y feri | SVY | OFF SUR| 1] 2| 314156 1 } |
Isitici 1 Parametreleri Y | | |
¢\)“’ PadsMoCtloru f;:@;;ﬂ@j v pri_ i 0 | 0.0 § 0 O !O i i [yt e
/‘ Pad Motoru 2 Parametreleri | /‘ Ozel Ayar Bri| R l 0.3 l 0 * 1 5 [S P 1
Buffel Parametreleri } |
Pa(;J Peerd:si TParan:el Pad Perdesi 1 Paramet 2 | 0.6 ‘ 0 ; B “ 4 : S { S ’ .
: | 3: 0.9‘ 0 -‘-13!‘5\8[
AR B s e 4 12 0 - -sss)|
51 15| o[-|-|s|s|s| |
6| 18] 0[-[-[s !s [s]

SVY: Havalandirma seviyesinin numarasi
OFF: Havalandirma seviyesinin kiimes setine gére offset degeri.
SUR: ilgili havalandirma seviyesinde, calisma modu O (oransal) secilen fanlarin ¢alisma siiresi.
1,2, ..., 32: ilgili havalandirma seviyesinde, ilgili fanin ¢alisma modu. 4 adet fan ¢alisma modu vardir:
* S: Fan, ilgili seviyede, Surekli ¢alisir.
* O: Fan, ilgili seviyede, Oransal galisir.
* K: Fan, ilgili seviyede, Kaydirmali olarak galisir.
e A: Kaydirmali calisma modundaki fanlar icin Alan se¢imidir.

Not: Sag ve Sol tuslarina uzun basilarak satirlar arasinda gezilebilir.
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Ornek:

3. ve 4. seviye igin fan ¢alisma modlari asagidaki gibi secilmis olsun.

Seviye Sire 1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5. Fan
3. seviye 30 (0] o S
4. seviye 30 K K A A

3. Havalandirma seviyesinde 1. ve 2. fanlar Oransal, 3. fan ise Sabit/Surekli calisir. Oransal calisan fanlar 30
saniye boyunca ON, periyodun geri kalan boliminde ise OFF olurlar.

4. Havalandirma seviyesinde ise 2. ve 3. fanlar Kaydirmali modda calisirlar.
Periyodu 60 saniye kabul edersek, fanlarin calisma diyagrami, 3. seviyede asagidaki gibi olur.

son 30 saniye

1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5.Fan

1. periyod v v v X X
ilk 30 saniye

1. periyod X X v X X
son 30 saniye

2. periyod v v v X X
ilk 30 saniye

2. periyod X X v X X
son 30 saniye

3. periyod v v v X X
ilk 30 saniye

3. periyod X X v X X
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Periyodu 60 saniye kabul edersek, fanlarin galisma diyagrami, 4. seviyede asagidaki gibi olur.

1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5.Fan

1. periyod X v v X X
ilk 30 saniye

1. periyod X 4 v X X
son 30 saniye

2. periyod X X v v X
ilk 30 saniye

2. periyod X X v v X
son 30 saniye

3. periyod X X X v v
ilk 30 saniye

3. periyod X X X v v
son 30 saniye

4. periyod X v v X X
ilk 30 saniye

4. periyod X v v X X
son 30 saniye
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7.1.2 HAVALANDIRMA PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI Havalandirma Parametreleri
Kontrol Parametreleri Havalandirma Seviyeleri ”
Analog Girls Konfig Havalandirma Parametreleri - e e
Role Gikis Konfig. \ Isitici 1 Parametreleri || Kiimes Set Sicakligi ("C) 250
P Dijital Girls Konfig | |:> > Pad Motoru 1 Parametreleri || |:> Sensorler SEC
/‘ Analog Gikis Konfig / Pad Motoru 2 Paramereleri || ekl -
Sensor Ayarlari Buffel Parametreleri ‘ Buffel Kapatma Off. (C) S 0.5
Test ve Kallbrasyon | Pad Perdesi 1 Paramet Pad Perdesi 1 Acma Off. (JC) ! 77}(7 i O(L
v ® - Pad Perdesi 2 Acma Off. (°C) fs el O
[« s B0 Q3 s § R | g fo
‘ Pad Perdesi Hist. (°C) e
1 Fan Periyot (sn.) e 90

Kiimes Set Sicakhgi (°C): Minimum havalandirmadan (Seviye-0), Tiinel havalandirmaya gegis set degeri.
Sensorler: Kiimes sicakligi hesaplamasi icin ortalamaya katilacak sensorlerin secgimi.

Buffel Kapatma Off (°C): Kiimes sicakligi, Kiimes Set Sicakligi + Buffel Kapatma Off degerine geldiginde
buffel kapanir.

Pad Penceresi 1 A¢gma Off (°C): Kiimes sicakligl, Kiimes Set Sicakligi + Pad Penceresi 1 Acma Off degerine
geldiginde Pad Penceresi 1 agllir.

Pad Penceresi 2 A¢gma Off(°C): Kiimes sicakligi, Kiimes Set Sicakligi + Pad Penceresi 2 Acma Off degerine
geldiginde Pad Penceresi 2 acllir.

Pad Penceresi Hist. (°C): Buffel ve Pad Pencerelerinin tekrar acilmasi/kapanmasi icin kullanilan histerisiz
degeri.

Fan Periyot (sn.): Fanlarin ¢alisma periyodu siresi.

Min.Hav.Buffel Poz. (%): Minimum havalandirma modunda (Seviye-0'da), fanlar ¢alisirken Buffel'in ne kadar
acilacagini belirtir.

Seviye Histerisiz (°C): Bir havalandirma seviyesinden digerine gectiginde, tekrar bir 6nceki havalandirma
seviyesine donus i¢in kullanilan histerisiz degeri.

Haval.Seviyesi Bekleme (sn.): Havalandirma seviyesi tespitinin yapilmasi igin gereken bekleme siiresi. Bu
bekleme siiresinin basinda havalandirma seviyesi belirlenir ve bu siire boyunca seviye degistirilmez.
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7.1.3 ISITICI 1/2/3/4 PARAMETRELERI

Secilen i1sitma rolesi sayisi kadar 1sitma kontroli yapilabilir. (maksimum 4 adet)

T TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAME TRELER| SAYFASI Isitict 1 Parametreleri

Kontrol Paramelreleri Havalandirma Seviyeleri
Analog Glrls Konfig | Havalandirma Parametreleri |

§ Role Gikis Konfig | { Isitict 1 Parametreleri 1 Sensorler SEC
» Dijital Girls Konfig | ) <& Pad Motoru 1 Parametreleri |:“> | i
/‘ Analog Cikis Konfig / Pad Motoru 2 Parametreleri ‘ Kontrol Tlpl ON/OFF

Sensdr Ayarlar Buffel Parametreleri | Set S|cak||g| Qffset ("C) -1.0

Test ve Kalibrasyon | Pad Perdesi 1 Paramet | ! Histerisiz (°C) [ 10
- O 5 Periyot (sn.) 120 ]
o Cikis Offseti (%) 0.0 |
Oransal Rampa (sn.) 0 ‘

Sensérler: Isitma kontrolleri igin bakilacak sicaklik sensérlerinin segimi.
Kontrol Tipi: Isitma kontroliiniin algoritmasi segilir. iki tip kontrol vardir:
e Oransal

e On Off

Set Sicaklig1 Offset (°C): Kiimes sicakhginin, Kimes Set degerinden ne kadar dustiglinde 1sitma kontroliiniin
aktif olacagini belirleyen parametre

Histerisiz (°C): On Off kontrolde, kiimes sicakligi Kimes Set — Isitma Offset degerinin ne kadar Ustline
¢iktiginda isiticilarin kapatilacagini belirler. Oransal kontrolde ise Oransal Bandi belirler.

Periyot (sn.): Kontrol tipi oransal secildiginde oransal ¢ikisin periyodu.
Cikig Offseti (%): Isitici ¢ikis degeri igin offset degeri.

Oransal Rampa (sn.): Isitict % ¢ikisinin gercek degerinin hesaplanan degere ulagsma siiresi. Cikisin
yavas/yumusak bir sekilde artmasi icin kullanilr.

Isitmali Kurutma: Yitksek nem durumunda isiticilari calistirarak kurutma kontrolii segimi. iki secenegi vardir:
* EVET: Yiksek nem durumunda isitma yapihr.
* HAYIR: Yiksek nem durumunda isitma yapilmaz.

Nem Set Degeri (%): Yiksek nemde isitma yapilacaksa, isitmanin baslatilacagi nem degeri segimi.

Nem Histerisiz (%): Yiksek nemde i1sitma yapildiginda, 1sitmanin kesilmesi icin kullanilan histerisiz deger.

Nem Sensérleri: ilgili 1sitma kontroliiniin yiiksek nem durumuna karar verirken kullanacagi nem
sensorlerinin se¢imi.

Nem Etki Bandi: Isitici oransal ¢alisiyorsa, nem seviyesindeki her Etki Bandi kadar artista, 1sitma oransal
¢ikist Nem Etki Katsayisi kadar artar.

Nem Etki Katsayisi: Yiiksek nem durumunda oransal ¢ikisa eklenecek katsayi.
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7.1.5. PAD MOTORU 1/2/3/4 PARAMETRELERI

Secilen pad motoru rolesi sayisi kadar pad motoru kontroli yapilabilir. (maksimum 4 adet)

" TEKNISYEN BOLUMU [ KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI Bad Moo I Paramelrelen
Kontrol Paramelreleri Havalandirma Seviyeleri ‘
Analog Glrlg Konfig Havalandirma Parametreleri = T
Réle Gikis Konfig ‘ d Isitict 1 Parametreleri | Sensorler SEE
W Ty A A\ 3 |
o Dijital Girls Konfig |::> ” Pad Motoru 1 Paramelreleri :> ~ ~ & a | = |
/‘ Analog Cikis Konfig ‘ /‘ Pad Motoru 2 Paramelreleri ‘ Set bIC.aHIg-]I.OffSet ( C) | 25 !
Sensor Ayarlar) | Buffel Parametreleri | Histerisiz ("C) ‘ 0.5 |
Test ve Kallbrasyon | Pad Perdesi 1 Paramet | Cikis Verme Siiresi (sn.) I 60
|+ & [ * I + § & —— Periyot (sn) 60
I Durmasi icin Nem Sensorleri SEC
Durmasi icin Nem Degeri 90.0

Sensorler: ilgili sogutma rélesi kontroliiniin hangi sensérlere gére yapilacagi segilir

Set Sicakligi Offset (°C): Kiimes sicakliginin, Kiimes Set sicakligindan ne kadar yiikseldiginde sogutma
kontrolinin aktif olacagini belirler.

Histerisiz (°C): Sogutma kontroli aktif olduktan sonra, pasif olmasi icin, kiimes sicakliginin set + ofset
degerinden ne kadar yiikselmesi gerektigini belirleyen parametre.

Cikis Verme Siiresi (sn.): Pad motorunun bir periyot sliresinde kag saniye calisacagini belirler.

Periyot (sn.): Pad motorunun ¢alisma periyodudur.

Durmasi i¢in Nem Sensorleri: Secilen sensérlerin ortalamasina bakilarak, yiiksek nem durumunda, sogutma
motorunun durdurulup durdurulmayacagina karar verilir. Hicbir sensor secilmezse, yiksek nem durumunda
sogutma durdurulmaz.

Durmasi i¢in Nem Degeri: Pad motorunun durdurulacagi maksimum nem degeridir.

Durmasi igin Nem Histerisiz: Yiiksek nemde durdurulan motorun tekrar calistirrmasinda kullanilan histerisiz
degeridir.
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7.1.5. BUFFEL PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU % KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI Buffel Parametreleri
Kontrol Parametreleri Havalandirma Seviyeleri |
Analog Girls Konfig Havalandirma Parametreleri \ e o % |
. Role Gikis Konflg 1 ! Isitict 1 Parametreleri | % Sensorler SEC
O Dijital Girls Konfig | > o Pad Motoru 1 Parametreleri |::> S itraci
/‘ Analog Cikig Konfig /’ Pad Motoru 2 Parametreleri ‘ Tam A(Twlma Suresi (sn.) 1007 sk
Sensor Ayarlari Buffel Parametreleri | Min. Adim (%) | 0
Test ve Kallbrasyon | Pad Perdesi 1 Paramet Pozisyon Geribesleme HAYIR
;e . ik Basing His. (P oo
SN o = Statik Basing His. (P)
Statik Basing Set (P) 0.0
Fan Etki Basinc (%/Fan) 10.0

Sensérler: Buffel kontrolii igin ortalamasi alinacak sicaklik sensorleri segimi.

Tam Acilma Siiresi (sn): Kesintisiz agma cikisi verildiginde, 'Buffel'in tam kapali konumdan (%0) tam agik
konuma (%100) ge¢me siiresi.

Min Adim (%): 'Buffel'a agma ya da kapama cikisinin verilecegi en kiiclik konum degisikligi. Bu degerden
daha kigik degisimlerde kepenge ¢ikis verilmez.

Pozisyon Geribesleme: Buffel konumunun belirlenmesinde potansiyometre ile geribesleme ya da ylizer
kontak yonteminin se¢imi.

e EVET: Pozisyon geribeslemeden alinir.

* HAYIR: Pozisyon cihaz tarafindan hesaplanir.

Statik Basing His. (P): Statik Basing Histerisis degeri.

Statik Basing Set (P): Kiimes igindeki statik basing (fark basinci) set degerinden biiyiik oldugunda kepenkler
acilir, kiiciik oldugunda ise kepenkler kapanir. Bu parametre 0 girilir ise kepenk acikhigl aktif fan sayisina gore
belirlenir.

Fan Etki Katsayisi: Buffel, Statik Basinca gore degil de aktif fan sayisina gore galisacaksa etkin olan
parametredir. Calisan bir fanin kepenk acikliga % etkisidir. Ornegin bu parametre 10.0 girilir ise, 1 fan
calisirken kepenk %10.0 oraninda agcilir, 2 fan galisirken %20.0 oraninda agilir, n fan galisirken

% n x10.0 oraninda agilir.

Farkli durumlarda statik basincin farkl olmasi istenebilir. Bu durumlar igin ayrica Statik Basing Set Degeri
(veya Fan Etkisi Katsayisi) girilir.

St.Bas.Set-Diis.Dis.Sic.(P): Statik Basing Set Degeri — Dusik Dis Sicaklikta
Fan.Etk.Kt.-Diis.Dis.Sic.(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Diistik Dis Sicaklikta

St.Bas. Set-Yiik.Kiim.Sic(P): Statik Basing Set Degeri — Yiiksek Kiimes Sicakliginda
Fan.Etk.Kt.-Yiik.Kiim.Sic.(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiksek Kiimes Sicakhiginda
St.Bas. Set-Yiik.Nem: Statik Basin¢ Set Degeri — Yilksek Nem Degerinde
Fan.Etk.Kt.-Yiik.Nem(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiiksek Nem Degerinde
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7.1.6. PAD PERDESI PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAMETRELERI SAYFAS| Pad Perdes! 1 Paramet
Kontrol Parametreleri Havalandirma Seviyeleri |

Analog Glrls Konfig Havalandirma Parametreleri | -

Role Gikis Konflg | d Isitici 1 Parametreleri | ): ensorler EC
J\Y 3irls W Y | | o
» Dijtal Giris Konfig |:> ¥ Pad Motoru 1 Paramelreler! |:> ‘, Tam Ac iima Slresi (8n.) | 100
/‘ Analog Ciki§ Konfig /‘ Pad Motoru 2 Parametreleri H
Sensor Ayarlari Buffel Parametreleri | Min. Adim (%) 0
Test ve Kallbrasyon | Pad Perdesi 1 Paramet | Pozisyon Geribesleme HAYIR

e . = Stallk Basing His. (%) 0.0

Statlk Basing Set (P) 0.0
Fan Etki Basing (%/Fan) 10.0

Sensérler: Pad Penceresi kontrolii igin ortalamasi alinacak sicaklk sensorleri segimi.

Tam Acilma Siiresi (sn): Kesintisiz agma cikisi verildiginde, 'Buffel'in tam kapali konumdan (%0) tam agik
konuma (%100) ge¢me siiresi.

Min Adim (%): Pad Penceresine agma ya da kapama cikisinin verilecegi en kigik konum degisikligi. Bu
degerden daha kiigciik degisimlerde kepenge ¢ikis verilmez.

Pozisyon Geribesleme : Pad Penceresi konumunun belirlenmesinde geribesleme ya da yiizer kontak
yonteminin segimi.

e EVET: Pozisyon geribeslemeden alinir.

* HAYIR: Pozisyon cihaz tarafindan hesaplanir.

Statik Basing His. (P):

Statik Basing Set (P): Kiimes igindeki statik basing (fark basinci) set degerinden biiyiik oldugunda kepenkler
acilir, kiiciik oldugunda ise kepenkler kapanir. Bu parametre 0 girilir ise kepenk acikhigl aktif fan sayisina gore
belirlenir.

Fan Etki Katsayisi: Pad Penceresi, Statik Basinca gore degil de aktif fan sayisina gore galisacaksa etkin olan
parametredir. Calisan bir fanin kepenk acikliga % etkisidir. Ornegin bu parametre 10.0 girilir ise, 1 fan
calisirken kepenk %10.0 oraninda agcilir, 2 fan galisirken %20.0 oraninda agilir, n fan galisirken

% n x10.0 oraninda agilir.

Farkli durumlarda statik basincin farkl olmasi istenebilir. Bu durumlar igin ayrica Statik Basing Set Degeri
(veya Fan Etkisi Katsayisi) girilir.

St.Bas.Set-Diis.Dis.Sic.(P): Statik Basing Set Degeri — Dusik Dis Sicaklikta
Fan.Etk.Kt.-Diis.Dis.Sic.(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Diistik Dis Sicaklikta

St.Bas. Set-Yiik.Kiim.Sic(P): Statik Basing Set Degeri — Yiiksek Kiimes Sicakliginda
Fan.Etk.Kt.-Yiik.Kiim.Sic.(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiksek Kiimes Sicakhiginda
St.Bas. Set-Yiik.Nem: Statik Basin¢ Set Degeri — Yilksek Nem Degerinde
Fan.Etk.Kt.-Yiik.Nem(%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiiksek Nem Degerinde
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7.1.7. NEM KONTROL PARAMETRELERI

" TEKNISYEN BOLUMU [ KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI Nem Konirol Parametraian

Kontrol Paramelreler

Pad Perdesi 2 Paramet |
Analog Glrlg Konfig Nem Kontrol Parametreleri

Réle Giki§ Konfig. Nem Rolesi 1 Param. | Nem Sensorleri
A Dijital Girls Konfig =) A Yememe Paran ||| Maks. Nem (%) }
/‘ Analog Giki§ Konfig | /‘ Sulama Param. 3 . - t
Sensdr Ayarlar| Aydinlatma 1 Param ‘ Maks. Nem His. (%) |
Test ve Kallbrasyon ‘ NH3 Kontrol Param. ‘ |

Maks. Nem Stre (sn.)

[« 3 & B 0 ° Iy +« Q3 s Q80N 7

Fazla nem, havalandirma seviyesi arttirilarak kiimesten uzaklastirmaya calisilir. Bu sayfadaki parametreler
bununla ilgilidir.

Sensoér Sec¢imi: Nem kontroliinde kullanilacak nem sensérlerinin segimidir.
Maks. Nem (%): Havalandirma seviyesinin arttirilacagi maksimum nem degeridir.

Maks. Nem His. (%): Havalandirma seviyesinin normal durumuna dénmesi i¢in, nem degerinin, maks.nem —
maks.nem.histerisiz kadar azalmasi gerekir.

Maks. Nem Siiresi (sn.): Bu siire kadar yiiksek nem durumu varsa, bir sonraki havalandirma seviyesine
gecilir. Bu siire her gectiginde islem tekrarlanir.
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7.1.8. NEM ROLESI 1/2 PARAMETRELERI

Secilen Nem Rolesi sayisi kadar Nem Roélesi kontroll vardir.

" TEKNISYEN BOLUMU [ KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI cae ST RBlenPaEm
Kontrol Paramelreler| Pad Perdesi 2 Paramet :\
Analog Glrlg Konfig Nem Kontrol Parametreleri | = - > S T U
Réle Cikig Konfig. 5 N Nem Rélesi 1 Param Nem Cikisi Fonk. NEMLWEJ’\JD":?'
A Dijital Girlg Konfi - Yemleme Param ‘ et
v il $ 9 < Bo.
/‘ Analog Ciki§ Konfig | /’ Sulama Param. | Konirol Tlp' — — ON/OFF
Sensor Ayarlar) Aydinlatma 1 Param | Nem Sensorleri SEE
Test ve Kalibrasyon ‘ NH3 Kontrol Param. | [ Set Degeri (%) 80.0
S e O — Histerisiz(%) | 10
) o Periyot (sn.) 100

| « 3 s § v § ¢ |

Nem Cikisi Fonk: (Kurutma veya Nemlendirme) Nem rolesi ¢ikis fonksiyonu segimi.
Kurutma: Nem degeri, nem set degerinden yiiksek oldugunda réle cikis verir.
Nemlendirme: Nem degeri, nem set degerinden disiik oldugunda réle gikis verir.

Kontrol Tipi: (Oransal/On Off)

Sensoér Sec¢imi: Kontrol icin hangi nem sensorlerinin kullanilacaginin segimi.

Set Degeri (%): Kontrolde kullanilacak nem set deger.

Histerisiz (%): OnfOff kontrol icin histerisiz, oransal kontrol icin oransal band degeri.

Periyot (sn.): Kontrol periyodu.
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7.1.9. YEMLEME PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI YEMLEME AYARLARI J
Kontrol Paramelreleri | Pad Perdesi 2 Paramet “
| Analog Girls Konfig, | Nem Konrol Paramelreleri_ ADIM | BASLAMA ZAM. | YEM (KG) ¢
Réle Gikis Konflg, P lesi ] I 1 T 00:00 i X 0 it
N Dijital Girls Konfi - > ();’/ Yemleme Param | | ' s sl
/" Anaj!oag ClrkTs lgtr)‘ngg, )‘\\ Seul;maeParanj. 5 77‘71 q 2 00:00 0
Sensor Ayarl - Aydinlatma 1 Para (o z
Tes?cse »:al?/:r:;on Nzglsnér% PTVar:?, 0| 3 i 00:00 0
| 00:00 o 0
|+ § & [ ? I + § & B s o000 0
il Y 00:00 0
oo 00:00 ! 0

Gln icinde 7 farkli yemleme zamanlayicisi ayarlanabilir. Baslama zamani gelindiginde, YEM hanesine yazilan
miktar tamamlanana kadar yemleme rélesi ceker.

7.1.10. SULAMA PARAMETRELERI

~ TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI

SULAMA AYARLARI 1
Kontrol Parametreler) Pad Perdesi 2 P t S s ]
| Analog Girg Konfig. Fiom Korirol Berameirsed [ADIM | BASLAMAZAM. | SU (L)
Rdle Gikis Konfig. Nem Rélesi 1 Param. | -—r’*" ) 00:00 0
M Dijital Girls Konfig ‘ A Yemleme Param ‘ ‘ P 2
\ Analog Gikis Konfig. / ulama Param | 2 00:00 0
Sensbr Ayarl Aydinlatma 1 Pa R TR 7 SRR BRI T )
Tes?:‘z: ;al?/:r;:;lon N{-(:« Kcnhaol Parraanrrnn & ,3 Lo psrvi - o 00,00, SRS 0
Sl 000075 0
[+ § & [ 2 N + 3 & § S § 7 g oo 0
20 . S m 000 SR 0
7 00:00 | 0

GUn iginde 7 farkh sulama zamanlayicisi ayarlanabilir. Baslama zamani gelindiginde, SU hanesine yazilan
miktar tamamlanana kadar sulama rélesi ceker.
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7.1.11. AYDINLATMA 1/2 PARAMETRELERI

Secilen Aydinlatma Rdlesi sayisi kadar aydinlatma rélesi vardir.

TEKNISYEN BOLUMU

Kontrol Parametreler)
Analog Glrlg Konfig.
Rdle Cikis Konfig.
Pt Dijital Girls Konfig
/’ Analog Ciki§ Konfig
Sensor Ayarlar|
Test ve Kalibrasyon

KONTROL PARAME TRELERI SAYFASI

=) /f‘ pe

Pad Perdesi 2 Paramet

Nem Kontrol Parametreleri |

Nem Rolesi 1 Param.
Yemleme Param
Sulama Param.

Aydinlatma 1 Param

NH3 Kontrol Param.

| R

[+ B & § 0} Iy 3 s Q8 7

s
[
L
[

t

1

e A< 2 RS BIE SRR 5 )

AYDINLATMA 1 AYARLARI
ADIM BASLAMA ZAM. DURMA ZAM. | ANALOG CIK.

00:00
00:00
00:00
00:00

00:00

00:00

- 00:00

_00:00
00:00

00:00

0

00:00
00:00

00:00

00:00

(=ll=ll= lollalia]

| e="§ = § § ¥ |

7 farkl aydinlatma zamanlayicisi ayarlanabilir. Aydinlatmanin baslayacagi zaman ve aydinlatmanin duracagi

zaman, saat:dakika olarak girilmeli ve Analog Cik. Béliimii 0'dan farkli bir degerde olmalidir. Aydinlatma
aktifken aydinlatma rélesi ¢ceker, ayni zamanda analog ¢ikis icin de 0 ile 100 arasinda bir deger girilebilir.
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7.1.12. NH3 PARAMETRELERI

" TEKNISYEN BOLUMO KONTROL PARAMETRELERI SAYFASI S NF3 KontrolBaram
Kontrol Paramelreler| Pad Perdesi 2 Paramet |
Analog Girls Konfig Nem Kontrol Parametreleri s i | =7,
§ Role Gikis Konfig. , ¢ Nem Rélesi 1 Param. | NH3 Sensorleri i SEC
¥ Dijital Girls Konfig - 7 Yemleme Param | - " 3 eri m 200
/‘ Analog Gikig Konfig | /‘ Sulama Param. Max. NH_‘ Deg i (ppm) | et i
Sensor Ayarlari Aydiniatma 1 Param NH3 Histerisiz(ppm) | 10 ¢
T ilaier e Kentrol Patem Hav Artisi icin Stire(sn.) ‘) H20nET

Sensér Sec¢imi: Kontrolde kullanilacak NH3 sensorleri segimi.
Maks. NH3 (ppm): Havalandirma seviyesinin arttirilacagi maksimum NH3 degeri

Maks. NH3 Histerisiz (ppm): Havalandirma seviyesinin normal duruma dénmesi icin, NH3 degerinin,
Maks. NH3 — Maks. NH3 Histerisiz degerine diismesi gerekir.

Hav.Artisi icin Siire (sn.): Bu slire boyunca, kiimes icindeki NH3 seviyesi, Maks. NH3 degerinden yliksek
olursa, havalandirma seviyesi 1 seviye arttirilir.

7.1.13. CO2 PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAMETRELER| SAYFASI CO2 Kontrol Param
Kontrol Parametreleri CO2 Kontrol Param |
Analog Glrlg Konfig Tuketim Parameterleri o 3 | ~ .
g Réle Gikis Konfig. . i Min.Maks. Degerler CO2 Sensdrleri | SEC
H* Dijital Girls Konfig - P Egri Parametreleri | ‘ {p] | 5
/‘ Analog Giki§ Konfig | /’ | Max. Col" De?g.erl (ppm) 00
Sensor Ayarlari | : ‘ CO2 Histerisiz(ppm) 10
Leatys Falbiasyal) Hav.Artisi icin Stre(sn.) 100

O R O O | |

| \

Sensér Sec¢imi: Kontrolde kullanilacak CO2 sensérleri segimi.
Maks. CO2 (ppm): Havalandirma seviyesinin arttirilacagi maksimum CO2 degeri

Maks. CO2 Histerisiz (ppm): Havalandirma seviyesinin normal duruma dénmesi icin, CO2 degerinin,
Maks. CO2 — Maks. CO2 Histerisiz degerine diismesi gerekir.

Hav.Artisi igin Siire (sn.): Bu siire boyunca, kiimes igindeki CO2 seviyesi, Maks. CO2 degerinden yiiksek
olursa, havalandirma seviyesi 1 seviye arttirilir.

TUR EPC_N 02 V03 03/16 33



7.1.14. TUKETiM PARAMETRELERI

TEKNISYEN BOLUMU KONTROL PARAME TRELERI SAYFASI Tuketim Parameterleri

Kontrol Paramelreleri €02 Kontrol Param. |
Analog Girls Konfig. Tuketim Parameterleri AR T i [
Réle Gikis Konfig. § ¢ Min.Maks. Degerler | Elkt. Tuketim (kWh/Pulse) | U.Q
A Dijtal Girlg Konfig - P Egri Parametreleri | - Yem Tuketim (Kg/Dk.) 0.0
/‘ Analog Gikis Konfig /‘ | — -
Sensdr Ayarlar | Su Tuketim (L/Pulse)
Test ve Kalibrasyon |

Elkt. Tiiketim (kWh/Pulse): Elektrik Tiiketimi analog girisinde gortlen bir pulse'in kWh karsiligidir.

Yem Tiiketim (Kg/Dk.): Yem Tiiketimi analog girisi, 1 dk boyunca aktif oldugunda, tiiketilen yem miktaridir.
Eger bu parametre O girilirse, yem tliketim bilgisi silodaki azalmaya goére hesaplanir.

Su Tuketim (L/Pulse): Su Tiiketimi analog girisinde gorilen bir pulse'in Litre karsihgidir.
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7.1.15. MiNiIMUM MAKSiMUM DEGERLER

TEKNISYEN BOLUMU KbNTROL PARAME TRELERI SAYFASI Min. Maks. Degerlef
Kontrol Paramelreler| CO2 Kontrol Param. ’
Analog Glrlg Konfig. Tiketim Parameterleri - < =~ o
Role Gikis Konfig. Min Maks. Degerler | Maks. Kiimes Sic. ("C) ‘ 35.0 |
A Dijital Girig Konfig - g Egri Parametreleri | Min. Kiimes Sic (\C) | 16.0
/‘ Analog Ciki§ Konfig /‘ ‘ 2 R ! 4 e
Sensor Ayarlar | Maks. Di1s Ortam Sic. ("C) 3277.70” =
Test ve Kalbrasyon | ! Min Dis Ortam Sic. (°C) el
e O . Min. Statik Basing (P) 400 |
- | Maks. Statik Basinc¢ (P) 80.0
Min. Hav. Seviyesi ‘ QiR

Bu sayfada asagidaki parametreler diizenlenir:
*  Maks. Sicaklik
*  Min. Sicaklik
*  Maks. Dis Ortam Sicakligi
*  Min. Dis Ortam Sicakligi
e Min. Statik Basing
*  Maks. Statik Basing
e Min. Havalandirma Seviyesi
*  Maks. Havalandirma Seviyesi

Bu degerlerden herhangi asildiginda;
— llgili alarm olusur.
Bu degerlerden
Min. Dis Ortam Sicakligl
Maks. Sicakhk
degerleri asildiginda Buffel ve Pad Pencereleri, ilgili durumlara gore cahsirlar. (Bkz: 7.1.5 Buffel
Parametreleri; 7.1.6 Pad Penceresi 1/2 Parametreleri)
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7.2. ANALOG GiRi$ KONFIGURASYONLARI

TEKNISYEN BOLUMU

Kontrol Parametreleri
Analog Giris Konfig
Role Cikis Konfig. \
& Dijtal Giris Konfig.
/‘ Analog Cikis Konfig.
Sensor Ayarlarl
Test ve Kalibrasyon !

| +§ B v § °

-

A

ANALOG GIRIS AYARLARI ‘

IR | KART | Fonlksiyon l
0 PT 100 ;
PT 100
PT 100
PT 100
DIS ORTAM PT100
NEM ‘

O E wWwN -
ooooco

Bir kartta 11 adet analog giris, istenilen amacg icin konfiglire edilebilir. Sisteme genisleme karti takilarak

analog giris sayisi arttirilabilir.

Analog girisler icin secilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

e PT100*

e Statik Basing
* Nem

* (CO2

* NH3

e Dis Ortam PT100**

*  Yem silosu 6lciim sensori

* Buffel Pozisyon Geribesleme Pot

* Pad Penceresi 1 Pozisyon Geribesleme Pot
* Pad Penceresi 2 Pozisyon Geribesleme Pot

(En fazla 11 adet segcilebilir)
(En fazla 11 adet segcilebilir)
(En fazla 11 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)
(En fazla 2adet segilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)

e *PT100 yerine SICAKLIK TRANS. secilerek 0-10V / 0-20 mA cikish bir sicaklik sensori de baglanabilir.
e **Djg Ortam PT100 yerine DIS.SIC. TRANS. secilerek 0-10V / 0-20 mA cikisl bir sicaklik sensori de

baglanabilir.
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7.3. ROLE CIKIS KONFIGURASYONLARI

TEKNISYEN BOLUMU ‘ ROLE CIKIS AYARLARI

Kontrt!lpar_ameﬁr,e(eﬁ,i\ 15 e
: T [ ROLE T'KART | © " Fonkslyon G T
B Dijital Girs Konfig. | =) 1 0 PADMOTORUFEEE |
7 Arlog s Konfy, | S R B

Test ve Kalibrasyon '777‘1 3 ‘ 0 i FAN

e - S i e
== R ARANGR S P

Bh 0o FAN

. + 3 & § S § °

Bir kontrol kartindaki 19 adet role, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Sisteme genisleme karti takilarak réle
sayisi arttirilabilir.
Réleler icin secilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

* Fan (En fazla 32 adet segcilebilir)
* sitici (En fazla 4 adet secilebilir)
e Pad Motoru (En fazla 4 adet secilebilir)
* Pad Penceresi Agma (En fazla 1 adet secilebilir)
*  Pad Penceresi Kapatma (En fazla 1 adet secilebilir)
e Buffel Agma (En fazla 1 adet secilebilir)
* Buffel Kapatma (En fazla 1 adet segilebilir)
e Aydinlatma (En fazla 2 adet secilebilir)
*  Yemleme (En fazla 1 adet segilebilir)
e Sulama (En fazla 1 adet secilebilir)
e Alarm (En fazla 2 adet segilebilir)
* Nem (En fazla 2 adet segilebilir)
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7.4. DIJITAL GiRiS KONFIGURASYONLARI

[ERSRXEREURE DIJITAL GIRIS AYARLARI
Kontrol Parametreleri 7\
Analog Giris Konfig. | [ in | e ;
o e, (DGR [KART [ Fomksyon
Y il Dijital Giris Konfig 1 0 ELKT KESINTI :
Analog Gikis Konfig. i ;
4 T = |2 [ o | NecATFBASNGI ]
Test ve Kalibrasyon | 3 0 : E|:KT TUKETIMI
£ 4 0 g
|+ & Jo— . : e
6 0 e

Bir kontrol kartindaki 8 adet dijital giris, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Ek kartlar baglanarak dijital giris
sayisi arttirilabilir.
Dijital girisleri icin secilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

*  Enerji Kesintisi (En fazla 1 adet secilebilir)
e Elektrik Taketimi (En fazla 1 adet secilebilir)
e Su Tuketimi (En fazla 1 adet secilebilir)
*  Yem Tiketimi (En fazla 1 adet secilebilir)
e Ters Basing (En fazla 1 adet secilebilir)
e Harici Alarm (En fazla 4 adet secilebilir)
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7.5. ANALOG CIKIS KONFIGURASYONLARI

JERNISER S ANALOG CIKIS AYARLARI
Kontrol Parametreleri | i 60
iris Konfig.
bl [AGK [KART [ "~ Fonksiyon = 7]
&t Dijfal Giris Konfig. ‘ 1 0 _ AYDINLATMA |
/‘ Analog Cikis Konfig : 2 0 ‘; S5 AYD]NLATMA

Sensor Ayarlar |
Test ve Kalibrasyon |

|+ § & § S § 7

|

I
e
o

Bir kontrol kartindaki 2 adet analog ¢ikis, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Ek kartlar baglanarak analog cikis

sayisi arttirilabilir.
Analog cikislar icin secilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

e Aydinlatma
e lsitici

TUR EPC_N 02 V03 03/16
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7.6. SENSOR AYARLARI

TEKNISYEN BOLUMU Sensor Ayal’lﬂrl

‘ __ Kontrol Parametreleri |

Anal[q%gi‘(lr[sll( i | [ Pt-'l'Ob -Ayar---- £
5 | Rdle Cikis Konfig. e L sl

A OpalGiskomg. =) " Dis Ortam P1100 Ayar
/’\ [ Analog Cikis Konfig. ; 3 N AV et Soliasidaely
N Sensor Ayarlari ™ \oJ | B Ayan e

Test ve Kalibrasyon 77‘ o | NH3 Ayar

\ 1 COP Avar: B
: Silo Olgtim Ayar

| « § & § v § @ |

Bu boéliimde, cihaza bagl sensorlerin dlizeltmeleri ve ayarlari yapilir.

7.6.1 PT100 AYARLARI

TEKNISYEN BOLUMU Sensor Ayarlart P1100 Ayar
__ Kontrol Paramereleri | Pt100 Ayar 1l
Analog Giris Konfig. | Dis Ortam Pt100 Ayar A GIR KART OFSET
5 | Role Cikis Konfig. 3 Nem Ayar 5 - =
> Dijital Giris Konfig. q g NH3 Ayar ‘ 1 0 71.6
d I 9B ¢ | |
N Analog Cikis Konfig. = /‘ CO2 Ayar i)
/ N Sensor Ayarlari \ Silo Olelim Ayar 2 ! 0 (T O'Q S
Test ve Kalibrasyon | | 3 0 0.0
4 0 0.0

[+ § s § 0 > Iy +Q§ s8N P

| + '+ 0

Bir PT100 sicaklik sensorinin ayarini yapabilmek icin, 6ncelikle dogruluigundan emin olunan baska bir
sensor, ayari yapilacak sensoérle ayni ortamda yeterli siire tutulur. Referans sensoriin gosterdigi degerden,
EPC_N cihazina bagl sensériin gdsterdigi deger cikarilarak OFSET degeri bulunur ve ilgili A.GIR (Analog Giris)
satirindaki OFFSET sitununa girilir.
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7.6.2. NEM / STATIK BASING / NH3 / CO2 /SiLO OLCUM AYAR

“TEKNISYEN BOLUMU Sensor Ayarlari

[ Kontrol Parametreleri PU100 Ayar |
} Analog Giris Konfig. Dis Ortam Pt100 Ayar ‘
5 ety | Rdle Cikis Konfig. - Nem Ayar

& | Dijtal Giris Konfig. - N NH3 Ayar - o8
/\ Analog Cikis Konfig. /’ CO2 Ayar =

N Sensor Ayarlari | Silo Olclim Ayar | -
Test ve Kalibrasyon \ |

[ + 8 s § 0 ° Iy + 3§ s § QP

0-10V veya 0-20 mA ¢ikisli sensérlerin ayarini yapabilmek igin, sensérlerin ALT DGR (alt noktadaki sensor
cikis degeri) ve UST DGR (Uist noktadaki sensor ¢ikis degeri) bilgilerinin girilmesi gerekmektedir.

0

Nem Ayar

0.0

| 00

Gir. Num Moduil ALT DGR|UST DGR| OFSET

0.0

Ornek:

0-10 V gikish bir nem sensoriimiiz var ise ve bu nem sensorii %0 nem degerine karsilik OV ve %100 nem

degerine karsilik 10 V Uretiyorsa;

+ ALT DGR: 0.0
« (ST DGR: 100.0

girilmelidir.
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7.7 TEST VE KALIBRASYON

/. UYARI: Test ve Kalibrasyon boliimiine KALIBRASYON SiFRESi ile girilir ve bu sayfa sadece servis
! \,\ personelinin girmesi gereken bir sayfadir. Bu béliime yetkisiz girigler cihazin fonksiyonlarini

istenmeyen yénde bozabilir.

TEKNISYEN BOLUMU TEKNISYEN BOLUMU

i Kontrol Parametreleri i
| Analog Glris Konfig.
| Rale Cikis Konfig.
Dijital Giris Konfig.
Analog Cikis Konfig. -
Sensor Ayarlar ‘

Tesl ve Kalibrasyon

KALIBRASYON SIFRESI

I =) /3 0000
Sensor Ayarlari
Test ve Kalibrasyon

7.7.1 PT100 KALIBRASYONLARI

KALIBRASYON

PT100 Kalibrasyonu |
| 0-10V / 0-20 mA Kalibrasyonu |
N | Dijital Girisler Test i)

Role Cikislar Test

. + B & R B 7|

TEKNISYEN BOLOMU

KALIBRASYON ‘

PT100 Kalibrasyonu |

G 0000

PT100 Kalibrasyonu

/\

i
KALIBRASYON $IFRESI ‘

Sensor Ayarlari
Test ve Kalibrasyon

[Gir. Num| Modiil | COUNT | VALUE
| 0 14866 | 700.0 |
2 0 14866 | 700.0
3 0 14866 | 7000
4 0 14866 | 700.0
5 0 14866 ‘ 700.0
6 0 14826 7000 |

PT100 kalibrasyonunun asamalari sunlardir:

* llgili girise kalibratériin PT100 ¢ikisi baglanir ve ekranda satir ayni giris numarasina getirilir.

e Onay tusuna basilarak giris numarasi secilir.

* Kalibratérden 0 °C verdirilir, COUNT degerindeki salinim sabitlendiginde Asagi Ok tusuna basilarak

alt nokta kalibrasyonu yapilir.

e Kalibratérden 130.4 °C verdirilir, COUNT degerindeki salinim sabitlendiginde Yukari Ok tusuna

basilarak alt nokta kalibrasyonu yapilir.

e Bir kag noktada, kalibratorden farkli °C'ler verdirilerek VALUE siitunundan, degerin dogrulugu

gozlemlenir.
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7.7.2 0-10 V/0-20 mA KALIBRASYONU

TEKNISYEN BOLOMU KALIBRASYON 0-10V / 0-20 mA Kalibrasyonu
' | PT100 Kalibrasyonu e I
; 0-10V / 0-20 mA Kalibrasyonu . i:Gir. Num} Moddil W COUNT l : VALl:JEV

Dijital Girisler Test

‘ ! o000 ‘ . & Role Cikislar Test | - 1
2 \ % | |

KALIBRASYON $IFRES|

0 2765 | 2008
Sensor Ayarlari ‘ 1 . | 0 } 2768 Uis=r ,2_qq_7_..,_
Test ve Kalibrasyon i 3 1 0 ‘ 2769 20031
4 0 | 2754 200.0
R R e O R e
3 0 2830, [ 205y

0-10V / 0-20 mA kalibrasyonunun asamalari sunlardir:

* llgili girise kalibratériin 0-10V / 0-20 mA cikisi baglanir ve ekranda satir ayni giris numarasina getirilir.

*  Onay tusuna basilarak giris numarasi segilir.

¢ Kalibratérden 0V / 0 mA verdirilir, COUNT degerindeki salinim sabitlendiginde Asagi Ok tusuna
basilarak alt nokta kalibrasyonu yapilir.

¢ Kalibratérden 10 V / 20 mA verdirilir, COUNT degerindeki salinim sabitlendiginde Yukari Ok tusuna
basilarak alt nokta kalibrasyonu yaptlir.

¢ Bir kag noktada, kalibratorden farkl V/mA verdirilerek VALUE siitunundan, degerin dogrulugu
gozlemlenir.
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7.7.3. DIJITAL GIRIS TEST

TEKNISYENBOLOMO | 1 ~ KALIBRASYON
| PT100Kalibrasyonu
| 0-10V / 0-20 mA Kalibrasyonu

", sy N \‘ Dijital Girisler Test
e 0000 [ ey &
/\ i } \ |
. Sensér Ayarlari Y ;
L

Role Cikislar Test 77\
Test ve Kalibrasyon |

KALIBRASYON $IFRES| |

[ +« B & §  § ° Iy« 8§ Q7

Aktif olan dijital inputlar yesil, pasif olanlar ise kirmizi ile temsil edilirler.

7.7.4. ROLE CIKISLARI TEST

TEKNISYENBOLOMO | 1 [ KALIBRASYON

st Lo _ PTi00Kalibrasyonu | 4 I 7 { f RN
KALIBRASYON SIFRESI i 0-10V/ 0-20 mA Kalibrasyonu | 2 [ S [ [
N\ ~ P il Dijital Girisler Test .
N 0000 ‘ b Q)V | Raole Cikislar Test N N
N | q o f of of o
/\ [ Sensor Ayarlari } L9 , 10 ) 11 ,‘ 12 l 13 , 14 l‘\
Test ve Kalibrasyon | : A\ 2 X >

R R R R e ) o) o)

TN

Onay tusu ile, ilgili rélenin durumu degistirilir. Role numarasina karsilik gelen sembollerdeki mavi tonlari
rélenin aktif, kirmizi tonlari ise pasif yapildigini gosterir.
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7.8. CIHAZ AYARLARI

Cihaz Ayarlar 11

7.8.1 Tarih ve Saat Ayarlari

Sayfadan geri doniildiglinde yeni ayarlar kaydedilir.
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7.8.1 Ethernet Ayarlar

TEKNISYEN BOLUMU Cihaz Ayarlari ETHERNET AYARLARI
. HMI: VO -
| C\.haf Ayar_\ar\ MK : V01 Tarih ve Saat Ayarlari |
Nk § e 1 ?”m‘:f%mii;m |P Adresi 192 1BBE iR io64
N T 2% KatVamhmni Gincets Alt Ag Maskesi 255 . 265 . 256 . 0
- N Default Ayarl | i ¢ idi
= ST Varsayilan Ag Gecidi 1927 68 0 R
DNS Sunucusu R e D s
B R N K e e e MAC Adresi 2C-F2- 03 - 00 - 00 -00
Port Numarasi 13619

Bu sayfada ethernet ayarlari yapilir.

7.8.4 Sms Ayarlari

 + 3 s § S § |

TEKNISYEN BOLUMU

Cihaz Ayarlari

Sms Ayarlari

T — Mlite I Tt a HE
| LU QdDAS) syl AT LIS
P \v’ : s Ethernet Ayarlari | r :
‘ i i Sms Ayarlari N 1 ;
N o < ms Ayarlal umara
/\ et / Kart Yazilimini Glincelle q 1 7J,
o 5 Default Ayarlar = |
ol Sifreyi Degistir ) [ e g I__.
K EKE Ea K Rl ]
- vy Jo— | Numara4 |[~
Numara 5 | [~

O OO e e

En az bir adet GSM numarasi aktif edildiginde, 13 adet rakamin girilmesine izin verilir. GSM numaralari
uluslararasi formatla yazilmahdir.

Ornegin Tirkiyedeki bir GSM numarasi

90 5XXXXXXXXXX
seklinde girilmelidir.

Herhangi bir GSM numarasi girildiginde SMS atma islemi aktif olur ve 8.1 Olaylar bashgi altinda anlatilacak
olan herhangi bir olay gergeklestiginde girilen tim GSM numaralarina SMS atilir.
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7.8.5. Kart Yazilimini Giincelle

TEKNISYEN BOLUMU . — Clhraeryarlan s i Cihaz Aya rlar
Cihaz Ayarlar i MK - Vo1 | Tarihve Saat Ayarlani | HMI: VO § e
Giinii Degistir i | Modbus Ayarlar .
A | S 3y [T EthemetiAvaai i MK : VO ‘ X -
¥ I ) e Sms Ayarn YAZILIMI GUNCELLE?
/\ /’ Kart Yazilimini Giincelle | - :
%l + Default Ayarlar
7‘ Sifreyi Degistir | ,\ EVET HAYIR
le
|+ § & [ 2 I v J— / : — ]
o I 0 r

Sifreyi Degistir |

Kontrol kartlarindan herhangi birinin yazilimini glincellemek igin,

1. Tum gikislarin baglantisini kesilir
2. Yazilimi glincellenecek kontrol karti
e Kart ID'sini belirleyen Jumper'larin konumunu degistirerek kart ID'si 0 yapilarak (Bkz: 2.1.
Genel Agiklamalar)
* 1. haberlesme portunu HMI'In haberlesme portuna baglayarak
master kontrol karti yapilir
3. EPCMK.txt dosyasini iceren USB Flash Diski cihaza takilir
4. YAZILIMI GUNCELLE? Sorusuna EVET segenegi ile cevap verilir.

HMI yazilimini glincellemek igin,

1. EPCHMI_Vxx.txt yazilimini icerek USB disk cihaza takilir.
2. HMI cihazinin enerji klemensi ¢ikarilip tekrar takilarak cihaz agilip kapatilir.

HMI yazilimini glincellemek igin,

1. EPCBMP.txt yazilimini icerek USB disk cihaza takilir.
2. 2. HMI cihazinin enerji klemensi ¢ikarilip tekrar takilarak cihaz agilip kapatilir.

Not: USB diskin bigimlendirme secenekleri asagidaki gibi olmalidir:
Dosya Sistemi: FAT 32
Ayirma birimi boyutu 4096 bayt
Hizli bigimlendir: Pasif
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@ Cihaz Ayarlari

7.8.6. Default Ayarlar
| Cihaz Ayarlari TPE T J:{
_ Tarih ve Saat Ayarlan ] HMI: Vo ¢
MK : VO
FABRIKA AYARLARINA DON
HAYIR

HMI: VOl
Modbus Ayarlar
1
EVET

MK : V01
s Ethernel Ayarlari
-y >
/\\ | Kart Yazilimini Giincelle
9 | Default Ayarlar

SiteyiDegisti | /w

/\ ‘  Default Ayarlar |

Slfreyl Deg|st|r

le

TEKNISYEN BOLUMU e
Cihaz Ayar\ar‘x i
i

~ Sms Ayarlan
|

:;ﬂ:: il
- iH
nqﬂwwg, i +§ s § § * |

Bu sayfa, cihazin tiim ayarlarini fabrika ayarlarina dondirmek igin kullanilir.

Cihaz Ayarlari

7.8.7. Sifreyi Degistir
TEKNISYEN BE’SLUMU Cihaz Ayarari F
HMI: V01 T
VO Tarih ve Saat Ayatlai
b V01 Modbus Ayarlari
Ethernet Ayarlari
Sms Ayarlari ' Yeni Sifre
‘ 0000

Cihaz Ayar\an
~ Ginii Degistir

/. . | Default Ayarlar
Sifreyi Degistir

|

| Kart Yazilimini Gincelle
_ Default Ayarlar
B $|frey| Degistir |

Bu sayfa 'Kullanici Sifresi'ni degistirmek icin kullanilir.
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7.9 EGRI

2 \ ,‘5‘\;){', ks

S |

Egri Pasif:
Egri Parametreleri:

Giinii Degistir:

ilk satirda, egri fonksiyonu pasif ya da aktif edilebilir.
Egri adimlarinin ayarlari yapilir.

Aktif glin numarasi degistirilir.
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7.9.1 Egri Parametreleri

TEKNISYEN BOLUMU

fEE Cihaz Ayarlari
SVEG

r Egri
o Egi Pasit
Edri Parametreleri

Egri Par;meh“el i
| Egri |[ 2 | [ Gun Says |

GUNG Degistir = || — e
[ - Klmes Set Sicakligi (°C)
H! 4 : Min Havalandirma Stre
EEmmeee || | Maks. Hav., Seviyesi
Maks. Nem (%)

Aydinlatma 1 Param
Yemleme Param

Egri: Parametreleri ayarlanacak egri adimidir. 1 ile 50 arasi her egri icin ayri egri parametreleri tanimlanabilir.
Giin Sayisi: Bir egri adiminin kag giin siirecegini belirler. Ustteki 6rnekte 2. adimin 2 giin siirecegi secilmis.
Eger glin sayisi O segilirse, egri bu adima hi¢ baslamaz. Sagdaki kutuda ise bu adimin hangi giinler arasinda
slrecegi goralir.

Kiimes Set Sicakhgi (°C): Secilen glinde kiimesin istenilen sicakhigidir.

Min Havalandirma Siire (sn): Secilen giinde, minimum havalandirma durumunda (Seviye-0), ¢alisma modu
Oransal secilmis fanlarin bir periyottaki calisma siiresidir.

Maks. Hav. Seviyesi: Secilen giinde, ulasilabilecek maksimum havalandirma seviyesidir.
Maks. Nem (%): Havalandirma seviyesinin 1 seviye arttirilmasi gerekecegi nem seviyesidir.
Aydinlatma 1 Param: Secilen giinde aydinlatma 1 kontrolii icin zamanlayici ayar sayfasini acar.

Yemleme Param: Secilen glinde, yemleme kontroli icin zamanlayici ayar sayfasini acar.

7.9.2 Giinii Degistir

TEKNISYEN BOLUMU

jEE Cihaz Ay:
Edri

TEKNISYEN BOLUMU

arlart

Gilinil Degistir

-2

-
L B & ——

Bu meniiden egri glinl degistirilir. Canlilarin kiimese geldigi giin 1 olmak lizere, daha 6nceki giinlerde 6n
hazirlik icin, negatif giin degeri girilebilir. (-3 / 1095)
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8. KAYITLAR

Kayitlar

Bu meniiden;

e  Olaylar

e Agirlik Olgiimleri
e Elektrik Tiketimi
e Su Tuaketimi

*  Yem Tiiketimi

bolimlerine ulasilir.

KAYITLAR

E)ilaylarﬁ  FAE
~ Agirlik Olgiimleri
Elektrik Tuketimi
_ Su Tketimi
_Yem Toketimi
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8.1. Olaylar

KAYITLAR

Olaylar |
Agurlik Olgtimleri

& @ o T
N\
Elekirik Tiketimi

y S - I Eﬁ Su Toketimi
§Q) ! @ e Yem Tiketimi |

Kayitlar

([ e=§ = § o § > Iy +«§ s § § 7|

Bu sayfada, gerceklesmis olaylarin kayitlari gérintilenir.

o

OLAYLAR

Olay AdI Saat Tarih

| Pt100 4 Sensér Koptu | 01:21 |07.08.2014
| Pt100 3 Sensor Koptu | 01:21 |07.08.2014

| P1100 2 Sensor Koptu | 01:21 |07.08.2014

~ Yiiksek Nem | 00:36 | 07.08.2014

| P1100 4 Sensor Koptu | 00:35 | 07.08.2014
Pt100 3 Sensdr Koptu | 00:35 |07.08.2014 |

Minimum Maksimum Degerlerin (bkz: 7.1.15 Minimum Maksimum Degerler) asilmasi ile olusan olaylar:

* Disuk Kiimes Sicakhgi
*  Yiksek Kiimes Sicakhgi
*  Yiksek Nem

e Dusuk Dis Sicakhk

*  Yiksek Dis Sicaklik

e Dusuk Statik Basing

*  Yiksek Statik Basing

Dijital Girislerin aktif olmasi ile olusan olaylar:
*  Elektrik Kesintisi
¢ Ters Basing
e Harici Alarm 1/2/3
Sensorlerin bozuklmasi veya kopmasi ile ilgili olaylar:
Pt100 1/2/ ... /11 Sensdr Koptu

Haberlesme Hatalari:

*  Modil 1 Haberlesme Hatasi: Genisleme kontrol karti ile Master kontrol karti arasindaki baglantinin

kopmasiyla olusur.

* Haberlesme Hatasi: Master kontrol karti ile HMI arasindaki haberlesmenin kopmasi ile olusur.

8.2 Agirlik Olgiimii

Bu bolim hentliz ulasilabilir degildir.
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8.3 Elektrik Tiiketimi

KAYITLAR
SRR T
Agirlik Olctimleri

& W
Elektrik Tiketimi
f SuTketimi

Yem Tiiketimi

=

Kayitlar

= = §  § ° Iy +§ s § Q§ 7|

ELEKTRIK TUKETiMI dijital girisinin her 'pulse'inda 7.1.14 Tiiketim Parametreleri blimiinde girilmis olan
Elkt. Tiiketim (kWh/Pulse) kadar kWh elektrik tiketimi kayd artar.

" ELEKTRIK TUKETIMI

| Gun | Tarih Tiiketim
| TOPLAM | 0kwh.
0 7}77700.00 0 kwh.
o e 0 kwh.
i T e
0 | 0000 0 kwh
0 | 00.00 0 kwh.

8.4 Su Tuiketimi
. [mh g e |

Elektrik Toketimi
Su Tuketimi
Yem Tketimi

Kayitlar

SU TUKETIMI
| Gin | Tarih  Tiketim
| ToPLAM 0L.
o OpauE T
0 00100 ol e
0 00.00 oL.
0 | 0000 e
0 00.00 T

SU TUKETIiMI dijital girisinin her 'pulse'inda 7.1.14 Tiiketim Parametreleri bdlimiinde girilmis olan Su

Tiiketim (L/Pulse) kadar Litre elektrik tiiketimi kayd artar.
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8.5 Yem Tiiketimi

, R | i YEM TUKETIMI
om [@p Oy

= ‘ Z gz’rﬁ’sw i 202 KG ’Gl'.}n .‘ Tari;M s ,Ig,kﬁ“ﬂL,,

Eﬂ S @ = | 3 ol SR & | ToPL R
. § o 38 'J - (erfn Tiketi % | , T4 3 0 : 0000 77779759 %

Kayllar e : {10 ] Tooho 0 Kg

o 0 00.00 OKg
[ > h . S Oikg:

| @=—§ = § B O e ;_.'{ o ST SR

W o 0 00.00 0Ky

-

Bu sayfada

*  Toplam ve glinlik yem tiiketimleri

* Silodaki mevcut yem (Silo imgesinin Gstiinde)
gosterilir.

Yem tiketimi iki sekilde hesaplanabilir:

Yem Tiiketim (Kg/Dk.) parametresi ile
7.1.14 Yem Tiiketim (Kg/Dk.) parametresi 0'dan farkli bir sayi girilmisse, YEM TUKETIMI dijital girisi
aktifken, yem tiketimi kaydi, dakikada Yem Tiiketim parametresi kadar Kg artar.

Silo agirhigindaki azalma ile
7.1.14 Yem Tiketim (Kg/Dk.) parametresi O girilmisse, yem tiiketimi, silodaki azalma miktari ile
hesaplanir.
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9. KEPENK MANUEL KONTROL

E . L& ™ gutel [ owmax J[ 0

Pad Perdesi1 | Otomatk || 0

Kepenk Manuel Kontrol r

PadPerdesi2 [ Ofomatk || 0 |
| o= =5 e— LB

[ R

Bu sayfada, tim kepenklerin
*  Buffel
*  Pad Perdesi 1
*  Pad Perdesi 2

kontrolleri Manuel veya Otomatik segilebilir ve konumlari manuel olarak ayarlanabilir.
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10. ALARMLAR

ALARM EKRANI |

| Pt100 2 Sensor Koptu |
| Pt100 3 Sensdr Koptu
Pt100 4 Sensdr Koptu ‘

Alarmlar

| e=—§ =§ o § @ |

Minimum Maksimum Degerlerin (bkz: 7.1.15 Minimum Maksimum Degerler) asilmasi ile olusan alarmlar:
* Disuk Kiimes Sicakhgi
*  Yiiksek Kiimes Sicaklig
*  Yiiksek Nem
* Disuk Dis Sicakhk
*  Yiiksek Dis Sicaklik
*  Disuk Statik Basing
*  Yiiksek Statik Basing

Dijital Girislerin aktif olmasi ile olusan alarmlar:
*  Elektrik Kesintisi
* Ters Basing
e Harici Alarm 1/2/3

Sensorlerin bozuklmasi veya kopmasi ile ilgili alarmlar:
Pt100 1/2/ ... /11 Sensér Koptu

Haberlesme Hatalari:
*  Modil 1 Haberlesme Hatasi: Genisleme kontrol karti ile Master kontrol karti arasindaki baglantinin
kopmasiyla olusur.
* Haberlesme Hatasi: Master kontrol karti ile HMI arasindaki haberlesmenin kopmasi ile olusur.
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11. DIL SECIMI

§ . =

Dil Segimi

| &= =-§ § |

DIL SECIMI

ENGLISH J
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12. SPESIFIKASYONLAR

Cihaz Tiirii : Kimes Kontrol Cihazi
Fiziksel Ozellikler : Kontrol Karti: 280x100 mm
HMI: 168 x 117 mm
Koruma Sinifi : HMI: 6nden IP65, arkadan IP20
Agirlik : HMI: 292 g, Kontrol Karti: 616 g.
Ortam Sartlari : Deniz seviyesinden 2000 metre yikseklige kadar, yogun nem olmayan ortamlarda.
Stoklama Sicakhgi / Calisma Sicakhg : -20 °Cile +70 °C /0 °Cile +50 °C arasinda.
Stoklama Nem Orani/ Calisma nem orani : 90 % max. (Yogunlasma olmayan ortamda)
Montaj Tipi : Sabit montaj kategorisi.
Asiri Gerilim Kategorisi : |1.
Elektriksel Kirlilik : II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
Calisma Periyodu : Sarekli.
Cihaz Besleme Voltaji Ve Gilicii :

18 VAC (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 25 VA
24 VDC (-%15 / +%10) 20W
(HMI ve 1 adet Kontrol Karti igin)

Sicaklik Sensor Girigleri : PT-100 (IEC751)(1TS90), 0-10 V, 0-20 mA
Dogruluk : Tam skalanin + % 0,25
Sensor Koptu Korumasi : Skalanin Gzerinde
Okuma Sikhig1 : 600 ms
Giris Direnci : Pt100 giris tipi icin> 10MOhm
0-10V giris tipi icin 17 kOhm
0-20 mA giris tipi icin 470 Ohm
Cikiglar : Réle, 0-20 mA veya 0-10 V Analog Cikis
Analog Cikis : 0-20mA, 0-10V (maksimum 3 mA)
Réle Cikisi : Rezistif Yikte 10A@250VV
(Elektriksel Omiir : Tam Yiikte 50.000 Anahtarlama)
Standart Haberlesme : RS-232 (Modbus RTU)

Opsiyonel Haberlegsme : 10Mbits/s Ethernet (Modbus RTU Over TCP/IP -Modbus RTU TCP/IP Segilebilir)
“1500VVizolasyonlu”

GoOsterge : 480x272 piksel TFT
Uyumlu Standartlar : CE, EAC
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13. DIGER BILGILER

Uretici Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA
Tel : (224) 261 1900

Fax :(224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Demirtas Organize Sanayi Bélgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA
Tel : (224) 261 1900

Fax : (224) 261 1912

@ : m Ko Embko Elektronik Urtinlerini tercih ettiginiz igin tesekkdiir

Teknoloji ortaginiz www.emkoelektronik.com.tr
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