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EPLC9600-PID QUADRO 96 x 96 DIN 1/4
4 Kanal PID Kontrol Cihazi

- 128 x 64 Piksel grafik LCD ekran
-4 adet TC (J, K, L, R veya S tipi) sensor girisi
- Konfigure edilebilir P, Pl, PD ve PID kontrol formlari
- Auto-Tuning ve Self-Tuning(otomatik PID parametreleri hesaplamasi)
- Roéle veya (pnp “source”) transistor cikislari
- Sensor koptu korumasi
- Soft-Start (ilk acilista rampali calisma) 6zelligi
- EKO ve UYKU mod segimi
(Haftanin her gunu ig¢in ayri tanimlanabilen gergek zamana bagl
otomatik caligma veya on panel butonlarindan veya dijital
girislerden aktif edilebilme 6zelligi)
- Her kanal i¢in ayarlanabilir sicaklik ofset degerleri
- Her kanal i¢in ayarlanabilir 3 farkh alarm tipi
(yuksek alarm, dusuk alarm ve band alarm)
- Her kanal i¢in tanimlanabilen gosterim etiketleri
- (RTC) Gergek zaman saatli calisabilme
- Standart ModBus RTU haberlesme protokolii
(RS-232, RS-485 ve Ethernet haberlegsmeleri)
- USB Flash bellek lizerine veri kaydi yapabilme
(Aktif olan kanallardan okunan sicaklik degerlerinin kaydedilmesi)
- USB veri kaydi i¢in ayarlanabilen kayit zaman araligi
- Programlama modlarina giris igin sifre korumasi
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EPLC9600-PID QUADRO cihazi kullanim kilavuzu 2 ana boélimden olugsmaktadir. Bu
bolumler asagida acgiklandigi sekildedir. Bu iki ana bolumun disinda cihazin siparig bilgilerinin ve
teknik ozelliklerinin yer aldigi boliumler de mevcuttur. Kullanim kilavuzu icerisinde yer alan tUm
basliklar ve sayfa numaralari "IGINDEKILER" dizininde yer almaktadir. Kullanici dizinde yer
alan herhangi bir basliga sayfa numarasi Gzerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu bdlimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Gzerine montaji, elektriksel baglanti konulari
yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli Ve Parametreler:

Bu bdlumde, cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erigsim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bolumler icerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlegtiriimistir.

iit Elektrik garpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
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EPLC9600-PID QUADRO 4 kanal PID kontrol cihazlari, endustride 4 farkh noktanin
sicaklik degerlerinin kontrol edilmesi ve sicaklik verilerinin toplanmasi i¢in tasarlanmistir. Basit
ve kolay kullanimi, segilebilir alarm tipleri, PID kontrol ¢ikisl, RS232 / RS485/ETHERNET / USB
haberlesme secgenekleriile pek cok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmistir:

UygulamaAlanlari Uygulamalar
Cam Isitma

Gida Firinlama

Plastik Kulugka makineleri
Petro-Kimya Depolama

Tekstil Havalandirma
Otomotiv

Makina imalat sektoru

1.1 Genel Ozellikler

Standart
Besleme Gerilim Girisi Universal Besleme Girisi

100-240 V ~_, 50/60Hz

Opsiyonel Besleme Girisi

24V ~_ 50/60Hz, 24V —
Sicaklik Sensor Girigi TC (J, K, L, R veya S tipi)
.. EKO ve UYKU Mod
Dijital Girigler Girigleri
Standart
.. PID Kontrol Cikislar ve
Role Cikiglar Alarm Cikiglari
Standart
Haberlesme RS232 1
Opsiyonel Modbus RTU Protokolii
Haberlesme RS485 I
Opsiyonel Modbus RTU Over TCP/IP
Haberlesme ETHERNET Modbus RTU TCP/IP
Protokolii

Opsiyonel
Haberlesme usSB Sicaklik veri kaydi

(3,



1.2 Siparis Bilgileri

EPLC9600-PID QUADRO %%
(96 x 96 1/4 DIN) ﬂn

A [Besleme Gerilimi

100...240V ~ (- %15;+%10) 50/60Hz

24V~ (-%15;+%10) 50/60Hz 24V=—(-%15;+%10)

Miisteriye Ozel

1

2

9

B [Cikislar
2 x 5 adet NO Radle ¢ikisi (ortak uglu)

R

NO kontak’lar igin maks. 5A (rezistif yliikte 5A@250V)
C (ortak ug) kontaklari igin maks. 15A (rezistif yikte 15A@250V)

Standart Seri Haberlesme

RS-232 (maksimum 115200 baudrate, “izolasyonsuz”)

Opsiyonel Haberlesme-1

Yok

RS-485 (maksimum 115200 baudrate, “500VAC izolasyonlu”)

ETHERNET (10Mbit/s, “1500VAC izolasyonlu”)

Opsiyonel Haberlesme-2

Yok

Clolm| (m|&]|o|O| |INIO

USB (USB2.0 “sicaklik veri kaydi icin”)

Tablo-1

Girig Tipi (TC)

Skala(°C)

J, Fe CuNi IEC584.1(ITS90)

-100°C,900°C

K, NiCr Ni IEC584.1(1TS90)

-100°C,1300°C

L, Fe Const DIN43710

-100°C,850°C

R, Pt13%Rh Pt IEC584.1(ITS90)

0°C,1700°C

S, Pt10%Rh Pt IEC584.1(ITS90)

0°C,1700°C

EPLC9600-PID QUADRO 4 kanal
PID kontrol cihazina ait tum siparis bilgileri
yandaki tabloda verilmistir. Kullanici
kendisine uygun cihaz konfigurasyonunu
tablodaki bilgi ve kod karsiliklarindan
faydalanarak olusturabilir ve bunu siparis
koduna donusturebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimini
belirleyiniz. Daha sonra diger oOzellikleri
belirleyiniz.

Belirlediginiz segenekleri tablonun
uzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart ozellikler diginda kalan
isteklerinizigin bizimle irtibata geginiz.

1.3 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yurarlUkte kalir.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin

oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren cozeltilerle (Petrol, Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin ortalama kullanim é6mrt 10 yildir.
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Cihazin montajina baglamadan o6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki
uyarilari dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adetcihaz

-2 adet Montaj Aparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz uzerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin veya sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tim baglantilan
tamamlanmadan cihaza ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz lzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gormesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligii¢in gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme parcgalari
ile cihazin diigsmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amacglari disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati
)
/
Cihazin montajinin yapildigi panel

= (maksimum kalinlik 15 mm / 0.59 inch)
On Panel

IP65 koruma

NEMA 4X

2.2 EPLC9600-PID QUADRO Cihazinin On Gériiniimii ve Boyutlari

Maksimum 15 mm / 0.59 inch

EEMNKO +
g N @
: |
P Ul
5 o] {
_ v
) 96 mm/3.78inch <> »

121 mMm/0.47 inch 84 mm/ 3.31inch



2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

A

129 mm / 5.08 inch (min)

92mm / 3.62 inch

\4

A

92mm / 3.62 inch



2.4 Ortam Sartlari

Calisma Kosullari

4

-
AN

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

Calisma Sicakhgi

Maksimum Rutubet

Yukseklik

:0ile 50 °C

: %90 Rh (Yogunlagsma olmaksizin)

: 2000 m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar

Ev uygulamalari (Cihaz sadece endustriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

1-Cihazin montaj yapilacagi panel
kesitini, verilen dlgulerde hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde bulunan
sizdirmazhik contalarinin takili
oldugundan emin olunuz.

3-Cihazi panel uzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari
Uzerinde ise panel Uzerine
yerlestirmeden ¢ikariniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
tim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,
montaji yapacak personelin guvenligi icin gereklidir.
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmigtir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acllan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Gst ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme parcalari ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak
sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikariimasi

Cihazi panel uzerinden ayirma igslemine baslamadan 6nce cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

A

N M
/ ’ -
s>
5
S

Sl

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafif¢e
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.
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3.Elektriksel Baglanti

> B >

Cihazin sisteme gore konfigiure edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhs
konfigurasyon sonucu sistem ve/veya personel uzerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tur uriinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
tarafindan kullanilmahdir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir duzeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek i¢in cihazin tum baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

Ethernet haberlesmeli RS485 haberlegmeli
cihaz icin terminal yerlegimi cihaz icin terminal yerlesimi
[1] [2]1 (3] [4] [5] (el [7] [&] [o] [ia] [11] 2] [(43] [14] [18] [1] [2]1 (3] [4] [5] (6] (7] (3] (o] (ao] [a1] [32] [43] [34] [18]
NoOooooooooooono L0 L2010
[11|[2]|[3]|[«]| (51| (el | 7] | &1 | o] | [na] | [11] | (2] | [43] | [14] | [18] [1]|[2]|[3]|[4]| (51| (el | 2] | (31 | =] | [aa] | [a4] | (2] | (43] | [24] | [48]
T 5 A g A
O Y2 — e

c
[72]
w
N
=) é
RS 232
HABERLESMESI
guoooy K
> :
RS 232
HABERLESMESI
[ ouoog U]

USB 2.0

[16] |[17] | 8] | [19] | [20] | (2] | [22] | [23] | [24] | [25] |[26] | [27] | [28]| [29] | [3a] [16]| [17] | [x8] | [19] | [2d] | [21] | [22] | [23] | 2] | [25] | [26] | [27] | [28] | [29] | [3a]
JECEEEECEECELEELE 0
[16] (7] [8l (9] (20 21 (2] [z3] [24] [28] [26] [27] [28] [29] [3a [i6] [17] {8l (9] (20 [21] [(22] [23] [24] [25] [26] [27] [28] [29] [3a
Maks. 2.5 mm / 0.098 inch

Kablo Boyutu:

14AWG/1 mm? Vida Tornavida

Tekli / Goklu sikistirma 0,8 x 3 mm

«—> 0,5Nm

1O
N—=1
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

Sistemin zarar géormemesi ve olabilecek kazalari engellemek igin Cihazin
Elektriksel baglantilarinin agsagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore

yapilmasi gerekmektedir.

Besleme Gerilimi Girisi
100...240V ~_ (- %15;+%10) 50/60Hz 7VA

SICAKLIK SENSOR GIRISLERI B B 24V~ (-%15:+%10) 50/60Hz 7VA
(TERMOKUPL) g = ~A%15:+%10) z
_ = ~ _ O 50 24V=—(-%15;+%10) TW
2 %% 38 IZ 82 2% (Sipariste belirtilmelidir)
<o <o <o <o = Dk
=z =z P4 = 0OZ Z
<0 <0 <0 <o ¥O >O
X - X - X - X - wx DX
+ = + = + = + = N L
N AN 44 ble
[o] [ie] [11] [i2] [13]
AIN-4  AIN-3  AIN-2 AIN-1
‘»
5=
EE%LI—IVT IT IT
I>mﬁ
0 o
<
I T T
(7 [
g g
N Sor
ol Ny
25 2
$ B
_5 X 5A@2_50Vf:, 5 x 5A@250V~—
z% 29 29 &9 T I = 3‘ é
. 88 58 58 s¢ « S5 3% 3% 3% &8
EEEEES R LT S
Role Ortak-1 V Role Ortak-2 \
Role Cikiglar
Role Cikiglari (Kanal 1, 2, 3 ve 4 i¢gin

(Kanal 1, 2, 3, ve 4 igin
PID Kontrol Cikiglari)

Alarm Gikiglari ve
Genel Alarm Cikisi)

@ RS485, Ethernet ve USB haberlegsmeleri opsiyoneldir.
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3.3 Cihaz Besleme Girisi Baglantisi

AN
AN

AN

A\

Besleme
Anahtari

100-240V ~_ (- %15;+%10) 50/60Hz 7VA veya,
24V~_(-%15;+%10) 50/60Hz 7VA veya,

NN

I

Not-1

ar

D
D

Not-3

|

i

Besleme

Not-2

Harici
Sigorta
(1A T)

24V—=(-%15;+%10) 7TW

Not-1:100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q, 24V == 50/60Hz Besleme

giriglerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.

Not-2 : 24V —=Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+), Nile belirtilen (- ) ugtur.

Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tiim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galisacagi besleme gerilim araligi sipariste belirtiimelidir. Diisliik ve
yuksek gerilim aralhigi icin cihaz farkh uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak cihazin,

sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerinde, cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girigsinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin

cihaza ait oldugu belirtilmeli ve

konulmalidir.

kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmal,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlari isaretlenmis

olmalidir.

~ Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi iizerinde olmahdir.
—— Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmalidir.

Cihazin besleme girigsinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayh bilgi icin Not-1’e bakiniz.) Herhangi bir sorunla karsilasiimasi

durumunda, onarimigin lireticiile irtibata ge¢iniz.

14



3.4 EPLC9600-PID QUADRO Cihazi igin Galvanik izolasyon Test Degerleri

Cihaz Besleme
Girisi

(15]
2000V ~
<4+—>
U
2000V ~~
| >
(’ (’ ﬁmi {1 [ AINA
AINA | «— »
2000V ~ 500V ~
<4+—>
U
2000V ~~
« > AINT
(’ (’ AIN3 {1 [ AIN2
AINA | «— »
2000V ~ 500V ~
<4+—>
U
2000V ~
«—> AIN1
{{ AIN2 {¢ ["AIN3
AINA | « — »
2000V ~ 500V ~
<4—>
U
2000V ~~
« > AINT
(’ (’ AIN2 {1 [ AIN4
AIN3 | «— »
500V ~
2000V ~
<4“—>
1! Dijital Girigler
2000V ~~
<4+—>
1} Role Cikislari
2000V ~~
| >
T RS 232
2000V ~
<4“—>
(1(» RS 485
2000V ~~
< »
g( Usb
2000V ~~
< g
(’ (’ Ethernet
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4. Cihazin RS-232 terminali ile PC(Kisisel bilgisayar) arasindaki kablo baglantisi

PC (Kisisel Bilgisayar)
9 Pin DCON baglantisi

*'10\ NA
2 90| Rx TX
3029 TX RX
40 7o GND
50 60 GND NA

— NA

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre
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5. RS-485 Seri Haberlegsme Baglantilar

PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232 --> RS-485
Konvertor

RS-232

MASTER Baélantl
Kablosu

RS-485 hatti Gzerine maksimum 32
adet terminal baglanabilir.

Rt Direnci = 120 Q olmalidir.

Haberlesme bagdlantilari icin Twisted
Pair Kablo Kullaniimalidir.

9600 Haberlesme Hizinda Kablo
uzunlugu maksimum 1000 m olabilir.

Haberlesme hizi arttikga kablo
uzunlugu azaltilmahdir.

Rt

SLAVE-1

[ 2 G [@ [ E [ E E A GEEEGEE

00000666 Ea0aEEE

SLAVE-2

[ 2 G EE E [ E E GG R EGEE

\0o6600oEooEaEEE

SLAVE-N

[ 2 G [EE E [ E E G EEEGEE

‘066600 oEoEEEEE

(e [ (8 [9 B9 1 22 @ k4 25 (26 7 28 2 Gd
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6. On Panelin Tanimi ve Meniilere Erisim

6.1. On Panelin Tanimi

128 x 64 Piksel
Grafik LCD

Kanal Numarasi
Secim Butonlari

EKO Mod Kontrol

UYKU Mod Kontrol

N O DO 00

Ty

PIDousdro

Standart
Fonksiyon

Butonlan

Butonu

Butonu Programlama Modu
Giris Butonu

ENTER BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken parametre degerini kaydetmek icin kullanilir.

ESCAPE BUTONU
Parametre dederi degistirme ekraninda iken parametre degerini kaydetmeden bir 6nceki ekrana
dénmek igin ve programlama ekranlarinda iken ana ¢alisma ekranina dénmek igin kullanilir.

DELETE BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken parametrenin en son dijit degerini silmek igin kullanihr.

KARAKTER BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken String degiskenlerde kursor’an gosterdigi dijit'teki
karakteri buyuk’se kuguk karaktere, kiciuk’'se buyuk karaktere dénustirmesini saglar.

ISARET & SEMBOL BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken negatif sayilar igin negatif isaret eklemede, Reel
sayllar i¢cin nokta eklemede ve String degiskenlerde karakter eklemede kullanilir.

ASAGI YON BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken kursor’iin gosterdigi dijit'teki sayi degerini azaltmada ve
programlama sayfasinda iken bir sonraki sayfaya ge¢mek igin kullanilir.

YUKARI YON BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken kursor’an gosterdigi dijit'teki sayi degerini arttirmasa ve
programlama sayfasinda iken bir 6nceki sayfaya gegcmek icin kullanilhr.

SAG YON BUTONU
Parametre degeri degistirme ekraninda iken kursor’t bir dijit saga kaydirmak icin ve programlama
ekraninda iken parametrelerin secilmesinde kullanilir.

SOL YON BUTONU
Parametre dederi degistirme ekraninda iken kursdr’a bir dijit sola kaydirmak i¢in ve programlama
ekraninda iken parametrelerin segilmesinde kullanilir.

PROGRAMLAMA MODU GiRi$ BUTONU
Operator, Teknisyen ve Kalibrasyon sayfalarina erigsimigin kullanilir.
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6.2. Ana Calisma Ekranlarin Tanimi

PID Kanal
Proses Degeri

< | » PID Kanal Cikis Durumlari

[ PID Kanal Set Degerleri
KANAL PV PO SV

. . SENSOR-1 352l 100.0

Kanal Etiketleri SENSOR-2 352l 100.0
SENSOR-3  29.7 |l 100.0

SENSOR-4 31.8 100.0

Alarm Mesajlari  +«—— ESASBISEETLSY MU — Cihaz Calisma Modu

ANA CALISMA EKRANI-1
PV PO SV
352 100.0
35.2 il 100.0

20.7 ll 100.0
31.8 100.0

KN. 1 DUSUKA. PID

Kanal numarasi
secim butonlarindan
(1,2, 3 veya4)
birine basarak ilgili
kanal ekranina
gegebilirsiniz.

ANA CALISMA EKRANI-2
KANAL 1 SENSOR-1

pv. 35.2°C
sv. 100.0 °C

KN. 1 DUSUKA. PID

Escape butonuna
basarak ana calisma
ekrani-1’e geri donalur.

Egder birden fazla alarm durumu olusursa, olusan bltlin alarm mesajlari ana c¢alisma
ekraninda 1 saniye’lik periyotlarla dénisimli olarak gosterilir.
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6.3. Operator Parametre Sayfalarina Erisim

ANA CALISMA EKRANI
PIDQuaco
KANAL PV PO 8V
SENSOR-1 352l 100.0
SENSOR-2 352l 100.0
SENSOR-3  29.7[ll 100.0
SENSOR-4  31.8 100.0
KN. 1 DUSUKA. PID

Programlama modu giris butonuna basip
biraktiginizda eger OPER.SIFRE parametre
degeri 0’dan farkl ise operator parametreleri sifre
ekrani gozlemlenir, eger OPER.SIFRE parametre
degeri O ise operator parametre sayfasina gegilir.

OPERATf_jR PARAMETRELERI
SIFRE EKRANI

SEMKO PIDQusco

OPERATOR SIFRESI

Sag veya Sol yon butonlarindan
birine basarak operator sifre
parametresinin tabl
gOsterilmesini saglayiniz.

v
OPERAT('_')R PARAMETRELERI OPERAT(")R I?A_RAMETRELERi
SIFRE EKRANI SIFRE GIRIS EKRANI

PIDQuaco

OPERATOR SIFRESI

Enter butonuna basarak sifre giris
ekranina geginiz.

Minimum Maximum
0 9999

Kursor butonlarini kullanarak @ @

(Sag, Sol, Yukar ve Agagi yon)
sifre degerini giriniz.

v

OPERAT('jR I?ARAMETRELERi
SIFRE GIRIS EKRANI

Minimum Maximum
0 9999

Enter butonuna basarak girilen
sifre deg@erini onaylayiniz.

Sag veya Sol yon butonlarindan birine @ @

basarak degistirmek istediginiz parametre
degerinin tabli gosterilmesini saglayiniz.

OPERATOR PARAMETRE EKRANI
(KANAL-1 PARAMETRELERI)
100.0 °C

1
45

Operatdr parametreleri ekraninda iken kullanici 20 snigerisinde herhangi biriglem yapmazsa,
cihaz otomatik olarak ana ¢calisma ekranina doner.




OPERATOR PARAMETRE EKRANI PARAMETRE DEGER
(KANAL-1 PARAMETRELERI) DEGISTIRME EKRANI

SEMKO PIDQusco

Minimum Maximum

0.0 400.0

<L

Enter butonuna basarak parametre Kursér butonlarini kullanarak
deger degistirme ekranina geginiz. (Sag, Sol, Yukar ve Asagi yon)
parametre degerini degistiriniz.

v

PARAMETRE DEGER OPERATOR PARAMETRE EKRANI
DEGISTIRME EKRANI (KANAL-1 PARAMETRELERI)

PIDQuaco

Minimum Maximum

KANAL 1
PROSES SET

0.0 400.0

Parametre degerini kaydedip bir énceki Kanal numarasi se¢im butonlarindan
ekrana dénmek i¢in enter butonuna (1, 2, 3 veya 4)birine basarak ilgili kanalin
basiniz, parametre degerini kaydetmeden parametre ekranina gecebilirsiniz.
bir dnceki ekrana déonmek icin escape ¢

butonuna basiniz.

OPERATOR PARAMETRE EKRANI
(KANAL-2 PARAMETRELERI)

Diger operatdr parametrelerine benzer sekilde
eriserek parametre degerleri gdzlemlenebilir
ve degistirilebilir, escape butonuna basarak

ana calisma ekranina geri donuldr.

Operatdr parametreleri ekraninda iken kullanici 20 snigerisinde herhangi biriglem yapmazsa,
cihaz otomatik olarak ana ¢calisma ekranina doner.




6.4. Teknisyen Parametre Sayfalarina Erigim

ANA CALISMA EKRANI

KANAL PV PO 8V
SENSOR-1 352l 100.0
SENSOR-2 352l 100.0
SENSOR-3  29.7[ll 100.0
SENSOR-4  31.8 100.0
KN. 1 DUSUKA. PID

Programlama modu giris butonuna 5 saniye
boyunca bastiginizda eger TEKN.SIFRE parametre
degeri 0’dan farkl ise teknisyen parametreleri sifre

ekrani gozlemlenir, eger TEKN.SIFRE parametre
degeri 0 ise teknisyen parametre sayfasina gegilir.

TEKNiSYI_EN PARAMETRELERI
SIFRE EKRANI

SEMKO PIDQusco

TEKNISYEN SIFRESI

Sag veya Sol yon butonlarindan
birine basarak teknisyen sifre
parametresinin tabl
gOsterilmesini saglayiniz.

v
TEKNiSYI_EN PARAMETRELERI TEKNi_SYEN F_’A_RAMETRELERi
SIFRE EKRANI SIFRE GIRIS EKRANI

PIDQuaco

TEKNISYEN SIFRESI

Enter butonuna basarak sifre giris
ekranina geginiz.

Minimum Maximum
0 9999

Kursor butonlarini kullanarak @ @

(Sag, Sol, Yukar ve Agagi yon)
sifre degerini giriniz.

v

TEKNISYEN PARAMETRELERI
SIFRE GIRiS EKRANI

Minimum Maximum
0 9999

Enter butonuna basarak girilen
sifre deg@erini onaylayiniz.

TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI .
(SAYFA-1 “KANAL-1 PARAMETRELERI”)

SEMKO PIDOUusco

KANAL 1
P (ORANSAL)
I (INTG.)

D (TUREV)

Kanal numarasi se¢im butonlarindan (1,2,3 veya 4)
birine basarak ilgili kanalin parametre ekranina
gecebilir, Asagi yon butonuna basarak bir sonraki

parametre sayfasina gegebilirsiniz.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.




TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI

(SAYFA-2 “KANAL-1 PARAMETRELERI”)

Kanal numarasi se¢im butonlarindan

(1,2,3 veya 4) birine basarak ilgili kanalin
parametre ekranina gegebilir, Agagdi yoén butonuna
basarak bir sonraki, yukari yon butonuna basarak

bir 6nceki parametre sayfasina gegebilirsiniz.

Kanal numarasi se¢im butonlarindan
(1,2,3 veya 4) birine basarak ilgili kanalin
parametre ekranina gegebilir, Asagdi yon butonuna
basarak bir sonraki, yukari yén butonuna basarak
bir 6nceki parametre sayfasina gegebilirsiniz.

TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI .
(SAYFA-3 “KANAL-1 PARAMETRELERI”)

SEMNO PIDOUusco

v

v
TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI
(SAYFA-4) (SAYFA-5 “EKO MOD AYAR SAYFASI”)

PIDOusco

110 KANAL ADI
1 SENSOR-1
1 SENSOR-2
1 SENSOR-3
1 SENSOR-4

Asagdi yon butonuna basarak bir sonraki,
yukari yon butonuna basarak bir énceki
parametre sayfasina gegebilirsiniz.

PIDOusco

EKO: 0

GUN: 1 Pazartesi
BASLANGIC SAATI:
SURE: 1 dk

EKO SET FARK: 0.0°C

v

Asagi yon butonuna basarak bir sonraki,
yukari yoén butonuna basarak bir énceki
parametre sayfasina gegebilirsiniz.

v

TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI
(SAYFA-6 “UYKU MOD AYAR SAYFASI”)

PIDousco
UYKU 0

GUN: 1 Pazartesi
BASLANGIC SAATI: 0:0

eco )

Asagi yon butonuna basarak bir sonraki,
yukari ydn butonuna basarak bir énceki
parametre sayfasina gegcebilirsiniz.

TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI
(SAYFA-7 “RS232 SAYFASI”)

v

Asagi yon butonuna basarak bir sonraki,
yukari yén butonuna basarak bir énceki
parametre sayfasina gegebilirsiniz.

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem




TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI
(SAYFA-8 “RS485 SAYFASI”) (SAYFA-9 “USB SAYFASI”)

PIDGQuaco SEMNO PIDOUusco

KAYIT ARALIGI
FLASH BELLEK TAKILI

Asagdi yon butonuna basarak bir sonraki, Asagi yon butonuna basarak bir sonraki,
yukari yon butonuna basarak bir énceki yukari yén butonuna basarak bir énceki
parametre sayfasina gegebilirsiniz. parametre sayfasina gegebilirsiniz.

v
TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI TEKNISYEN PARAMETRE EKRANI
(SAYFA-10 “ETHERNET SAYFASI”) (SAYFA-11 “RTC SAYFASI”)

PIDOusoco PIDOusoco
ETHERNET P9 SISTEM SAATI  P.10
DHCP 0 TCP/IP SEC 1 YIL AY GUN
ETH. PORT 502 2011 8 1

NET MASK 255.255.255.0
GATEWAY 192.168.0.1 S1A5AT DQSIKA SA1thE

192.168.0.250
2011-08-01-15:40:24

Asagi yon butonuna basarak bir sonraki, Yukari yén butonuna basarak bir
yukari yon butonuna basarak bir dnceki onceki parametre sayfasina, escape
parametre sayfasina gegebilirsiniz. butonuna basarak ana c¢alisma

ekranina gecebilirsiniz,

cihazlarda gozlemlenir.

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

SIS

Teknisyen parametre sayfalarindan RS485 SETUP sayfasi sadece opsiyonel RS485
haberlesmesi olan cihazlarda, USB SETUP sayfasi sadece opsiyonel USB haberlesmeli
cihazlarda, ETHERNET SETUP sayfasi sadece opsiyonel ETHERNET haberlesmesi olan

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem



6.5. Kalibrasyon Parametre Sayfalarina Erigim

ANA CALISMA EKRANI

KANAL PV PO 8V
SENSOR-1 352l 100.0
SENSOR-2 352l 100.0
SENSOR-3  29.7[ll 100.0
SENSOR-4  31.8 100.0
KN. 1 DUSUKA. PID

Programlama modu giris butonuna 10 saniye
boyunca bastiginizda kalibrasyon
parametreleri sifre ekrani gézlemlenir.

KALIBRASYON PARAMETRELERI

SIFRE EKRANI
@EMNO

KALIBRASYON SIFRESI

Sag veya Sol yon butonlarindan
birine basarak kalibrasyon sifre
parametresinin tabl
gOsterilmesini saglayiniz.

v

KALiBRAS_YON PARAMETRELERI
SIFRE EKRANI

PIDOusco

KALIBRASYON SIFRESI

Enter butonuna basarak sifre giris
ekranina geginiz.

KALiBR_ASYON_ P_ARAMETRELERi
SIFRE GIRIS EKRANI
Minimum Maximum

0 9999

Kursor butonlarini kullanarak @ @

(Sag, Sol, Yukari ve Asagi yon)
kalibrasyon parametreleri sifre
degerini 9111 olarak giriniz.

v

KALIBRASYON PARAMETRELERI
SIFRE GIRiS EKRANI
Minimum  Maximum
0 9999

Enter butonuna basarak girilen
sifre deg@erini onaylayiniz.

KALIBRASYON PARAMETRE EKRANI

(“KANAL-1 SENSOR SECIM PARAMETRESI”)

SEMKO PIDOUusco

0-J TIPI 1-K TIPI 2-L TIPI
3-R TIPI 4-S TIPI

Kanal numarasi se¢im butonlarindan (1,2,3 veya 4)

birine basarak ilgili kanalin parametre ekranina
gegcebilir, Escape butonuna basarak ¢alisma

ekranina geri donalur.

v

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Kalibrasyon parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn igerisinde herhangi bir islem




6.6. Operator Sayfalari Parametre Tanimlamalari

PIDQuaco

Kanal Numaras| «—— KANAL 1
PROSES SET
ALARM SET
LCD EKRAN ISIK
LCD KONTRAST
REVIZYON NO

Kanal Numarasi
Secim Butonlari

Parametre Aciklama Birim Min. | Maks. | Default | Adres
PROSES SET Analog Kanallar i¢in PID Set Degeri °C SET MIN [SET MAX| 100.0 -
ALARM SET Analog Kanallar icin Alarm Set Degeri °C -100.0 | 1700.0 | 90.0 -
LCD EKRAN ISIK | LCD Ekran Arka Isik Calisma Mod Segimi - 0 2 1 42182
LCD KONTRAST | LCD Ekran Kontrast Degeri - 30 60 45 42183
PROSES SET

Seciliolan kanal icin PID set de@eri bu parametre ile ayarlanir.

ALARM SET

Seciliolan kanal icin Alarm set degeri bu parametre ile ayarlanir.
LCD EKRANISIK
LCD ekraninin arka isiginin calisma modu bu parametre ile ayarlanir. Parametre degeri;
0 =LCD ekran arka 151§1 surekli kapali
1 =LCD ekran arka 1511 surekli agik
2 ="enerji korumali mod” 30 saniye boyunca hi¢bir butona dokunulmadiginda LCD ekranin arka 15131
otomatik olarak kapatilir, eger her hangi bir butona basilirsa LCD ekran arka 15131 tekrar agilir.
LCD KONTRAST
LCD ekran kontast degeri bu parametre ile ayarlanir. Parametre degeri arttikca kontrast orani artar.
REVIZYON NO “Yazilim Revizyon Numarasi”
Cihazin yazilim revizyon numarasi bu parametre ile belirlenir.
Bu parametre degistirilemez, yalnizca gézlemlenir.

Proses Set Parametreleri Modbus Adresleri Alarm Set Parametreleri Modbus Adresleri
Parametre Modbus Adresi Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 PROSES SET (*) 42030 KANAL-1 ALARM SET (¥ 42078
KANAL-2 PROSES SET (*) 42042 KANAL-2 ALARM SET () 42082
KANAL-3 PROSES SET (*) 42054 KANAL-3 ALARM SET () 42086
KANAL-4 PROSES SET (*) 42066 KANAL-4 ALARM SET () 42090

(+) Isaretli parametreler ekranda noktali bir sekilde gosterildigi igin modbus haberlegmesinde
bu parametrelerin gercek degerlerinin 10 kati kullaniimaktadir.

Kanal numarasi ekranin sol Ust kdsesinde gdsteriimektedir, Kanal numarasi seg¢im
butonlarindan (1,2,3 ve 4) birine basarak ilgili kanalin parametre sayfasi gozlemlenir.

Operatdr parametreleri ekraninda iken kullanici 20 snigerisinde herhangi biriglem yapmazsa,
cihaz otomatik olarak ana ¢calisma ekranina doner.

CICAC,
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6.7. Teknisyen Sayfalari Parametre Tanimlamalari

6.7.1. Teknisyen Sayfa-1 Parametreleri

PIDQusco : :
Kanal Numarasi e , Teknisyen Parametreleri
P (ORANSAL) : Sayfa Numarasi
D (TUREV) :
CIKIS PERIYOT

Kanal Numarasi
Secim Butonlari

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default
P (ORANSAL) Analog Kanallar igin PID Oransal Bant Parametresi % 1 100.0 1.0

I (INTG.) Analog Kanallar icin PID integral Parametresi sn 0 3200.0 | 10.0
D (TUREV) Analog Kanallar igin PID Turev Parametresi sn 0 999.9 10.0
CIKIS PERIYOT Analog Kanallar igin PID Cikis Periyodu sn 1 150 1
CIKIS MIN. Analog Kanallar igin PID Minimum Cikis YUzdesi % 0 100 0
CIKIS MAKS. Analog Kanallar igin PID Maksimum Cikis Ylzdesi % 0 100 100
P (ORANSAL)

Secili olan kanal igin PID oransal bant degeri bu parametre ile ayarlanir. Analog giris skalasinin %’si
cinsinde girilir. EGer Analog giris tipi J tipi TC sensor olarak segildi ise segili olan kanal i¢in analog giris
skalasi-100.0°C ile 900.0°C arasinda olur. P(ORANSAL) parametre degeri 10.0 olarak girilirse;

Oransal Bant=((900.0°C - (-100.0°C))*10.0)/100 = 100°C olur.

I(INTG.)

Secili olan kanal i¢in PID Integral degeri bu parametre ile ayarlanir. Bu parametre kullanici tarafindan
degistirilebilir veya tune islemi bittiginde cihaz tarafindan degistirilebilir. Degeri O girildi ise integral kontrol
kismi calismaz. Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda integral kontrol kismi
galismadigindan dolay1 bu parametre degeri degistiriimez.

D (TUREV)

Secili olan kanal i¢in PID Tirev degeri bu parametre ile ayarlanir. Bu parametre kullanici tarafindan
degistirilebilir veya tune islemi bittiginde cihaz tarafindan degistirilebilir. Degeri 0 girildi ise integral kontrol
kismi ¢calismaz. Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda tirev kontrol kismi ¢galismadigindan
dolayi bu parametre degeri degistiriimez.

CIKIS PERIYOT
Segili olan kanalicin PID ¢ikis periyot suresi bu parametre ile ayarlanir.

CIKIS MIN.

Segili olan kanal icin PID c¢ikisinin minimum aktif olma ylzdesi bu parametre ile ayarlanir. Cihaz PID
hesabi sonucu bu parametrede verilen % ¢ikistan daha kuguk bir ¢ikis hesaplasa bile, PID gikigi
minimum girilmis olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

CIKIS MAKS.

Secili olan kanal icin PID ¢ikisinin maksimum aktif olma ytzdesi bu parametre ile ayarlanir. Cihaz PID
hesabi sonucu bu parametrede verilen % c¢ikistan daha buylk bir ¢ikis hesaplasa bile, PID gikigi
maksimum girilmis olan bu % ¢ikistan daha fazla aktif olamaz.

Kanal numarasi ekranin sol Ust kdsesinde gdsteriimektedir, Kanal numarasi segim
butonlarindan (1,2,3 ve 4) birine basarak ilgili kanalin parametre sayfasi gozlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

SIS
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PID Oransal Bant Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 P (ORANSAL) () 42031
KANAL-2 P (ORANSAL) () 42043
KANAL-3 P (ORANSAL) (¥) 42055
KANAL-4 P (ORANSAL) (*) 42067
PID integral Parametresi
Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 | (INTG.) (%) 42032
KANAL-2 | (INTG.) (%) 42044
KANAL-3 | (INTG.) (%) 42056
KANAL-4 | (INTG.) (%) 42068
PID Tiirev Parametresi
Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 D (TUREV) (¥ 42033
KANAL-2 D (TUREV) (¥ 42045
KANAL-3 D (TUREV) (¥ 42057
KANAL-4 D (TUREV) (¥ 42069

PID Cikis Periyot Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 CIKIS PERIYOT 42040
KANAL-2 CIKIS PERIYOT 42052
KANAL-3 CIKIS PERIYOT 42064
KANAL-4 CIKIS PERIYOT 42076

PID Cikis Minimum Parametresi

Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 CIKIS MIN. 42037
KANAL-2 CIKIS MIN. 42049
KANAL-3 CIKIS MIN. 42061
KANAL-4 CIKIS MIN. 42073

PID Cikis Maksimum Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 CIKIS MAKS. 42038
KANAL-2 CIKIS MAKS. 42050
KANAL-3 CIKIS MAKS. 42062
KANAL-4 CIKIS MAKS. 42074

(+) Isaretli parametreler ekranda noktali bir sekilde gosterildigi igin modbus haberlegmesinde
bu parametrelerin ger¢ek degerlerinin 10 kati kullaniimaktadir.

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
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6.7.2. Teknisyen Sayfa-2 Parametreleri

Teknisyen Parametreleri
Sayfa Numarasi

Kanal Numaras| «—— —

Kanal Numarasi
Secim Butonlari

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default
ORN. SURESI Analog Kanallar igin PID Ornekleme Siresi sn 1.4 60.0 1.4
SET MIN. Analog Kanallar igin PID Minimum Set Degeri °C -100.0 | 1700.0 0.0
SET MAKS. Analog Kanallar igin PID Maksimum Set Degeri °C -100.0 | 1700.0 | 400.0
TUNE (1.A/2.S) Analog Kanallar igin PID Tune Sec¢im Degeri - 0 2 0
SOFT START Analog Kanallar igin PID Cikis Rampa Suresi dk 0 600 0
ALARM TIPI Analog Kanallar igin Alarm Tip Se¢im Parametresi - 0 3 0
ORN. SURESI

Seciliolan kanal icin PID ¢ikis hesaplama periyodudur.

SET MIN.

Seciliolan kanal igin PID Set degerinin alabilecegi minimum degerdir.

SET MAKS.

Seciliolan kanal icin PID Set deg@erinin alabilecedi maksimum degerdir.

TUNE (1.A/2.8)
Segili olan kanal i¢in Tune segim parametresidir.
0 =Tuneiglemikapal

1 =Auto Tune
2 =SelfTune
SOFT START

Secili olan kanalin PID ¢ikisi SOFT START suresi boyunca arttirilarak, cihaz ilk enerjilendiginde
hesaplanmis olan % c¢ikis degerine SOFT START suresi sonunda ulagir. Soft Start islemi aktif iken
parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa veya sensor koptu arizasi olusursa Soft-Start iptal edilir.

ALARMTIPI
Segili olan kanal igin alarm tipi bu parametre ile ayarlanir. Parametre degeri;
0 =AlarmKapali
1 =DusukAlarm
2 =YiksekAlarm
3 =BandAlarm

Kanal numarasi ekranin sol Ust kdsesinde gdsteriimektedir, Kanal numarasi seg¢im
butonlarindan (1,2,3 ve 4) birine basarak ilgili kanalin parametre sayfasi gozlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

SIS
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PID Ornekleme Siiresi Parametresi

Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 ORN. SURESI () 42034
KANAL-2 ORN. SURESI () 42046
KANAL-3 ORN. SURESI () 42058
KANAL-4 ORN. SURESI () 42070

PID Minimum Set Degeri Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 SET MIN. (*) 42035
KANAL-2 SET MIN. (*) 42047
KANAL-3 SET MIN. (*) 42059
KANAL-4 SET MIN. (*) 42071

PID Maksimum Set Degeri Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 SET MAKS. (%) 42036
KANAL-2 SET MAKS. (%) 42048
KANAL-3 SET MAKS. (%) 42060
KANAL-4 SET MAKS.  (¥) 42072

PID Tune Se¢im Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 TUNE (1.A/2.S) 42041
KANAL-2 TUNE (1.A/2.S) 42053
KANAL-3 TUNE (1.A/2.S) 42065
KANAL-4 TUNE (1.A/2.S) 42077

PID Soft Start Parametresi

Modbus Adresi
Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 SOFT START 42039
KANAL-2 SOFT START 42051
KANAL-3 SOFT START 42063
KANAL-4 SOFT START 42075

Analog Kanal Alarm Tip Se¢im Parametresi
Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 ALARM TIPI 42079
KANAL-2 ALARM TIPI 42083
KANAL-3 ALARM TIPI 42087
KANAL-4 ALARM TIPI 42091

(+) Isaretli parametreler ekranda noktali bir sekilde gosterildigi igin modbus haberlegmesinde
bu parametrelerin ger¢ek degerlerinin 10 kati kullaniimaktadir.

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
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6.7.3. Teknisyen Sayfa-3 Parametreleri

Teknisyen Parametreleri
Sayfa Numarasi

—

Kanal Numaras| «——

Kanal Numarasi
Secim Butonlari

Parametre Aciklama Birim Min. | Maks. | Default| Adres
ALARM HYS. Analog Kanallar igin Alarm Histerisizi °C -200.0 | 200.0 1.0 -
ALARM BAND Analog Kanallar igin Alarm Bant Genisligi °C 0.0 50.0 10.0 -
P. OFSET Analog Kanallar igin Proses Ofset Degeri °C -50.0 50.0 0.0 -
MOD KONTROL Cihaz Calisma Modu Kontrol Segimi - 0 3 0 42116
TEKN. SIFRE Teknisyen Bolimi Sifresi - 0 9000 0 42114
OPER. SIFRE Operator Bolimi Sifresi - 0 9000 0 42115
ALARMHYS.
Segiliolan kanaligin alarm ¢ikisinin histerisiz degeridir.
ALARMBAND
Segiliolan kanal igin Bant alarm tipiigin alarm bant genisligidir.
P.OFSET

Segili olan kanal i¢in Proses ofset parametresidir. Bu parametre ile belirtilen deger okunan sicaklik
degerine eklenir.
MOD KONTROL
Cihazin galisma modu kontrol secim parametresidir. Parametre degeri;
0 =Mod Secimi Kapali
1 =Mod Segimi On butonlardan (EKO veya UYKU butonlarindan) yapilir.
2 =Mod Secimi Dijital Girigslerden (EKO veya UYKU mod aktif girislerinden) yapilir.
3 =Mod Secimi EKO ve UYKU Modu Parametre sayfasinda guinlere gore ayri belirlenebilen zaman
dilimlerinde otomatik olarak yapilir.

TEKN.SIFRE

Teknisyen bolimune giris icin gerekli olan sifre degeri bu parametre ile belirlenir.
Eger sifre degeri 0 olarak tanimlanirsa teknisyen bolimune giriste sifre sorulmaz.
OPER. SIFRE

Operator bolimine giris icin gerekli olan sifre dederi bu parametre ile belirlenir.
Eger sifre degeri 0 olarak tanimlanirsa operatdr bélimune giriste sifre sorulmaz.

Kanal numarasi ekranin sol Ust kdsesinde gdsteriimektedir, Kanal numarasi seg¢im
butonlarindan (1,2,3 ve 4) birine basarak ilgili kanalin parametre sayfasi gozlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

SIS
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Alarm Histerisiz Parametresi

Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 ALARM HYS. (*) 42080
KANAL-2 ALARM HYS. (*) 42084
KANAL-3 ALARM HYS. (*) 42088
KANAL-4 ALARM HYS. () 42092

Alarm Bant Genigligi Parametresi

Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 ALARM BAND (*) 42081
KANAL-2 ALARM BAND (*) 42085
KANAL-3 ALARM BAND (*) 42089
KANAL-4 ALARM BAND (*) 42093

Proses Ofset Degeri Parametresi

Modbus Adresi

Parametre Modbus Adresi
KANAL-1 P. OFSET (*) 42098
KANAL-2 P. OFSET (%) 42099
KANAL-3 P. OFSET (*) 42100
KANAL-4 P. OFSET (*) 42101

@ (+) Isaretli parametreler ekranda noktali bir sekilde gosterildigi igin modbus haberlegmesinde
bu parametrelerin ger¢ek degerlerinin 10 kati kullaniimaktadir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.




6.7.4. Teknisyen Sayfa-4 Parametreleri

Kanal Adi
Kanal Secimi < | -
/0 KANAL ADI
KANAL-1 1 |[SENSOR-1
KANAL-2 1 |SENSOR-2
Kanal Numarast «——aas [ [sensor s
KANAL-4 1 |SENSOR-4

PIDQusco

/0 KANAL ADI
SENSOR-1
SENSOR-2
SENSOR-3
SENSOR-4

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. Default Adres
KANAL-1 KANAL ADI 1. Analog Kanal Adi String - - SENSOR-1 42000 - 42004
KANAL-2 KANAL ADI | 2. Analog Kanal Adi String - - SENSOR-2 | 42005 - 42009
KANAL-3 KANALADI | 3. Analog Kanal Adi String - - SENSOR-3 | 42010 -42014
KANAL-4 KANALADI | 4. Analog Kanal Adi String - - SENSOR-4 | 42015 -42019
KANAL-1 1/0 1. Analog Kanal Seg¢imi - 0 2 1 42102
KANAL-2 1/0 2. Analog Kanal Seg¢imi - 0 2 1 42103
KANAL-3 I/0 3. Analog Kanal Secimi - 0 2 1 42104
KANAL-4 1/0 4. Analog Kanal Segimi - 0 2 1 42105

KANAL ADI “Analog Kanal Etiketi ”
Ana calisma ekraninda gdsterilmek Uzere btlin analog kanallara etiket bu parametre ile atanabilir. Kanal
adlari maksimum 10 karakter uzunlugunda olmalidir.

/0 “Analog Kanal PID Calisma Se¢enegi Parametresi”
Analog kanallaricin PID calisma secenedi bu parametre ile belirlenir. E§er Parametre degeri O ise;
ilgili kanal icin PID kontroll yapilmaz, alarm kontroll yapilmaz ve bu kanaldan okunan analog deger
USB’ye kayitedilmez. Parametre degeri,
0 =Analog Kanal Kapali
1 =IsitmaPID
2 =SogutmaPID

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.
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6.7.5. Teknisyen Sayfa-5 “EKO MOD” Parametreleri

Teknisyen Parametreleri

Sayfa Numarasi

—

EKO: 0

UN: 1 Pazartesi
BASLANGIC SAATI: 0.0
SURE: 1 dk
EKO SET FARK: 0.0°C

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default| Adres
EKO Otomatik EKO MOD Gegisi Aktif/Pasif - 0 1 0 -
BASLANGIC SAATI |Otomatik EKO MOD Baslangig saat saat 0 23 0 -
BASLANGIC DAKIKA [Otomatik EKO MOD Baslangi¢ dakika dakika 0 59 0 -
SURE EKO MOD Siiresi dakika 1 1440 1 -
EKO SET FARK EKO MOD Set Fark Degeri °C 0 500.0 0 -
EKO

MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise, segili olan gln i¢in otomatik EKO mod
gecisi bu parametre ile aktif yada pasif edilebilir. Parametre degeri

0 = Segiliolan guinicin EKO MOD pasif.

1 = Segiliolan guinigin EKO MOD aktif.
BASLANGIC SAATI

MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise ve segili olan gun icin EKO mod aktif ise
EKO mod baglangi¢ saati bu parametre ile belirlenir.

BASLANGIC DAKIKA
MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise ve segili olan gun icin EKO mod aktif ise
EKO mod baslangic¢ dakikasi bu parametre ile belirlenir.

SURE
MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise ve secili olan gun icin EKO mod aktif ise
EKO modun baslangicindan itibaren aktif kalma siresi bu parametre ile belirlenir.

EKO SET FARK
EKO mod aktif oldugu stirece PID set degerlerindeki degisim miktari bu parametre ile belirlenir.

“EKO” ibaresi gbzlemlenir. EKO modda sadece PID kanallarin Set degerleri EKO SET FARK
parametresinde belirtilen deger kadar kisilir. Cihaz EKO mod’da calisirken EKO mod set
degerleri asagidaki gibi otomatik olarak degistirilir.

Isitma PID seciliise = EKO MOD PROSES SET =PROSES SET - EKO SET FARK,

Sogutma PID segiliise EKO MOD PROSES SET =PROSES SET + EKO SET FARK olur.

@ Cihaz EKO mod’da galisirken galisma ekranlarindaki Cihaz Calisma Modu gdsterim alaninda

Sadece cihaz normal modda ¢alisirken (Calisma Modu goésterim alaninda “PID” ibaresi
g6zlemlenir) EKO mod’a gegis yapilir. Cihaz UYKU modunda iken EKO mod aktif edilemez.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.
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Pazartesi Giinii Otomatik EKO Mod Gecis Parametreleri Modbus Adresi
(PAZARTESI) EKO 42117
(PAZARTESI) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42118
(PAZARTESI) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42119
(PAZARTESI) EKO MOD SURE 42120
(PAZARTESI) EKO MOD SET FARK (%) 42121
Sali Giinii Otomatik EKO Mod Gegis Parametreleri Modbus Adresi
(SALI) EKO 42126
(SALI) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42127
(SALI) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42128
(SALI) EKO MOD SURE 42129
(SALI) EKO MOD SET FARK (*) 42130
Carsamba Guniu Otomatik EKO Mod Geg¢is Parametreleri Modbus Adresi
(CARSAMBA) EKO 42135
(CARSAMBA) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42136
(CARSAMBA) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42137
(CARSAMBA) EKO MOD SURE 42138
(CARSAMBA) EKO MOD SET FARK (*) 42139
Persembe Giinii Otomatik EKO Mod Gegis Parametreleri Modbus Adresi
(PERSEMBE) EKO 42144
(PERSEMBE) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42145
(PERSEMBE) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42146
(PERSEMBE) EKO MOD SURE 42147
(PERSEMBE) EKO MOD SET FARK (%) 42148
Cuma Giinii Otomatik EKO Mod Gecis Parametreleri Modbus Adresi
(CUMA) EKO 42153
(CUMA) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42154
(CUMA) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42155
(CUMA) EKO MOD SURE 42156
(CUMA) EKO MOD SET FARK (%) 42157
Cumartesi Giinii Otomatik EKO Mod Gegis Parametreleri Modbus Adresi
(CUMARTESI) EKO 42162
(CUMARTESI) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42163
(CUMARTESI) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42164
(CUMARTESI) EKO MOD SURE 42165
(CUMARTESI) EKO MOD SET FARK (%) 42166
Pazar Giini Otomatik EKO Mod Geg¢is Parametreleri Modbus Adresi
(PAZAR) EKO 42171
(PAZAR) EKO MOD BASLANGIC SAATI 42172
(PAZAR) EKO MOD BASLANGIC DAKIKA 42173
(PAZAR) EKO MOD SURE 42174
(PAZAR) EKO MOD SET FARK (*) 42175

(+) Isaretli parametreler ekranda noktali bir sekilde gosterildigi igin modbus haberlegmesinde

bu parametrelerin ger¢ek degerlerinin 10 kati kullaniimaktadir.

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
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6.7.6. Teknisyen Sayfa-6 “UYKU MOD” Parametreleri

Teknisyen Parametreleri
Sayfa Numarasi

—

GUN: 1 Pazartesi
BASLANGIC SAATI:
SURE: 1 dk

Parametre Aciklama Birim Min. | Maks. | Default | Adres
UYKU Otomatik UYKU MOD Gegisi Aktif/Pasif - 0 1 0 -
BASLANGIC SAATI |Otomatik UYKU MOD Baslangig saat saat 0 23 0 -
BASLANGIC DAKIKA [Otomatik UYKU MOD Baslangi¢ dakika | dakika 0 59 0 -
SURE UYKU MOD Siiresi dakika 1 1440 1 -
UYKU

MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise, segili olan giin igin otomatik uyku mod
gecisi bu parametre ile aktif yada pasif edilebilir. Parametre degeri

0 = Segiliolan gunicin UYKU MOD pasif.

1 = Segiliolan guinigin UYKU MOD aktif.
BASLANGIC SAATI
MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise ve segili olan gun igcin UYKU mod aktif ise
UYKU mod baglangig saati bu parametre ile belirlenir.

BASLANGIC DAKIKA
MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gegisi aktif) ise ve segili olan gun icin UYKU mod aktif ise
UYKU mod baglangi¢ dakikasi bu parametre ile belirlenir.

SURE
MOD KONTROL parametresi 3 (Otomatik mod gecisi aktif) ise ve secili olan giin icin UYKU mod aktif ise
UYKU modun baslangicindan itibaren aktif kalma siresi bu parametre ile belirlenir.

Cihaz UYKU mod’da calisirken c¢alisma ekranlarindaki Cihaz Calisma Modu goésterim
alaninda “UYKU?” ibaresi g6zlemlenir. UYKU modda bitin PID kontrolleri ve ¢ikiglari kapatilir.

Cihaz normal modda veya EKO modda galisirken UYKU mod’a gegis yapilabilir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

©
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Pazartesi Giinii Otomatik UYKU Mod Gecis Parametreleri Modbus Adresi
(PAZARTESI) UYKU 42122
(PAZARTESI) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42123
(PAZARTESI) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42124
(PAZARTESI) UYKU MOD SURE 42125
Sali Giinii Otomatik UYKU Mod Gegis Parametreleri Modbus Adresi
(SALI) UYKU 42131
(SALI) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42132
(SALI) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42133
(SALI) UYKU MOD SURE 42134
Carsamba Giinii Otomatik UYKU Mod Gecis Parametreleri Modbus Adresi
(CARSAMBA) UYKU 42140
(CARSAMBA) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42141
(CARSAMBA) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42142
(CARSAMBA) UYKU MOD SURE 42143
Persembe Giinii Otomatik UYKU Mod Gegis Parametreleri Modbus Adresi
(PERSEMBE) UYKU 42149
(PERSEMBE) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42150
(PERSEMBE) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42151
(PERSEMBE) UYKU MOD SURE 42152
Cuma Giinii Otomatik UYKU Mod Gecgis Parametreleri Modbus Adresi
(CUMA) UYKU 42158
(CUMA) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42159
(CUMA) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42160
(CUMA) UYKU MOD SURE 42161
Cumartesi Giini Otomatik UYKU Mod Geg¢is Parametreleri Modbus Adresi
(CUMARTESI) UYKU 42167
(CUMARTESI) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42168
(CUMARTESI) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42169
(CUMARTESI) UYKU MOD SURE 42170
Pazar Giinii Otomatik UYKU Mod Geg¢is Parametreleri Modbus Adresi
(PAZAR) UYKU 42176
(PAZAR) UYKU MOD BASLANGIC SAATI 42177
(PAZAR) UYKU MOD BASLANGIC DAKIKA 42178
(PAZAR) UYKU MOD SURE 42179

yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

@ Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
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6.7.7. Teknisyen Sayfa-7 “RS232” Parametreleri

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default | Adres
BAUDRATE RS232 Haberlesmesi icin Baudrate Segimi - 1 6 6 42106
PARITY RS232 Haberlesmesi igin Parity Segimi - 0 2 0 42107
STOP BIT RS232 Haberlesmesi icin Stop Bit Segimi - 1 2 1 42108
ID RS232 Haberlesmesi icin Cihaz ID - 1 247 1 42109
BAUDRATE

RS232 modbus haberlesmesiigin baudrate segimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
1=4800
2=9600
3=19200
4=38400
5=57600
6=115200

PARITY

RS232 modbus haberlesmesi igin parity bit segimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
0 = Parity Yok
1 =Tek Parity
2 = Cift Parity

STOPBIT

RS232 modbus haberlesmesiicin stop bit segimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
1=1 Stop bit
2 =2 Stop bit

ID
RS232 modbus haberlesmesiicin Cihaz ID degeri bu parametre ile belirlenir.
Cihaz ID degeri 85 ve 170 olamaz.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.
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6.7.8. Teknisyen Sayfa-8 “RS485” Parametreleri

PIDQusco

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default | Adres
BAUDRATE RS485 Haberlesmesi icin Baudrate Segimi - 1 6 2 42110
PARITY RS485 Haberlesmesi igin Parity Segimi - 0 2 0 42111
STOP BIT RS485 Haberlesmesi icin Stop Bit Segimi - 1 2 1 42112
ID RS485 Haberlesmesi icin Cihaz ID - 1 247 1 42113
BAUDRATE

RS485 modbus haberlesmesiigin baudrate segimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
1=4800
2=9600
3=19200
4=38400
5=57600
6=115200

PARITY

RS485 modbus haberlesmesi igin parity bit se¢cimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
0 = Parity Yok
1 =Tek Parity
2 = Cift Parity

STOPBIT

RS485 modbus haberlesmesiicin stop bit segimi bu parametre ile yapilir. Parametre degeri,
1=1 Stop bit
2 =2 Stop bit

ID
RS485 modbus haberlesmesiicin Cihaz ID degeri bu parametre ile belirlenir.

Teknisyen parametre sayfalarindan RS485 sayfasi sadece opsiyonel RS485 haberlesmesi
olan cihazlarda gbézlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

0O
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6.7.9. Teknisyen Sayfa-9 “USB” Parametreleri

KAYIT ARALIGI
FLASH BELLEK TAKILI

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. Default Adres
DOSYAADI USB Kayit Dosya Ismi String - - QUAD..txt 42020 - 42024
ETIKET USB Kayit Etiketi String - - SAMPLE 42025 - 42029
ZAMAN KAYIT Gergek Zaman Kayit Secgimi - 0 1 1 42180
KAYIT ARALIGI USB Kayit Araligi Saniye 0 3600 1 42181
DOSYAADI

Analog kanal deg@erlerinin USB bellek Uzerine kaydedilecegi dosya ismi bu parametre ile belirlenir. Dosya
ismi maksimum 10 karakter uzunlugunda olmalidir. USB bellek Gzerinde agilan dosya “csv” formatindadir
ve dosya igindeki bitin bilgiler birbirinde tab ile ayrnilmistir. Ornek kayit dosya formati asagida
gOsterilmektedir.

ETIKET

Analog degerler USB bellek Uzerine kayit edilirken, kayit icin belirtilen etiket bu parametre ile belirlenir.
Belirtilen bu etiket kayit dosyasinda her kayit satirinin sonuna yazilir. Kayit etiketi maksimum 10 karakter
uzunlugunda olmaldir.

ZAMAN KAYIT
Analog degerler USB bellek Gzerine kayit edilirken kayit zamaninin dosyaya yazilip yazilmayacagi bu
parametre ile belirlenir. Kayit zamani kayit dosyasinda her kayit satirinin basina eklenir.
Parametre degeri,
0 =Kayitzamani dosyaya yazilmaz.
1 =Kayitzamani dosyaya yazilir.

KAYIT ARALIGI
Okunan analog kanal degerlerinin USB bellek Uzerine de siklikla kaydedilecedi bu parametre ile belirlenir.
Parametre degeri 0 ise USB bellek Gzerine kayit yapiimaz.

FLASH BELLEK TAKILI “USB Flash Bellek Algilama Testi”
Cihazin USB bellek aygitinin takildigini algilamasi bu parametre ile test edilir. USB bellek cihaza
takildiginda parametre kargisinda bulunan kutucuk tab’li olarak gosterilir.

Ornek USB Kayit Dosyasi

2011-08-03-17:26:09 35.2 35.2 29.7 31.8 SAMPLE

2011-08-03-17:26:10 35.2 35.2 29.7 31.8 SAMPLE

2011-08-03-17:26:12 35.2 35.2 29.7 31.8 SAMPLE

I2011-08-03-17:26:13I I 35.2I I35.2 I I 29.7 I I 31.8 I SAMPLE
Kayit Zamani KANAL-1 KANAL-2 KANAL-3 KANAL-4 Etiket

Degeri Degeri Degeri Degeri

Teknisyen parametre sayfalarindan USB sayfasi sadece opsiyonel USB haberlesmesi olan
cihazlarda gozlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

0O
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6.7.10. Teknisyen Sayfa-10 “ETHERNET” Parametreleri

PIDGQuaco
ETHERNET P9
DHCP 0 TCP/IP SEC 1
ETH. PORT 502
NET MASK 255.255.255.0
GATEWAY 192.168.0.1
IP 192.168.0.250

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. Default Adres
DHCP DHCP Aktif/Pasif (»*)[ENADIS| 0 1 0 42209
ETH. PORT ETHERNET Port No ~ (*) - 1 65535 502 42210
ETH. IP NO Ethernet IP No (=) - - - |192.168.0.250| 42211 - 42212
ETH. NETMASK | Ethernet Netmask (=) - - - |255.255.255.0] 42213 - 42214
ETH. GATEWAY | Ethernet Gateway (%) - - - 192.168.0.1 | 42215 - 42216
ETH. TCP/IP SEC | TCP/IP Segimi (=) - 0 1 0 .
CIHAZ MAC ADR. | Cihaz MAC Adresi (=) - - - - 42217 - 42219

DHCP
DHCP, IP aglarinda kullanilan otomatik konfigurasyon protokoludir. Eger DHCP aktif edilirse cihaz
ethernet haberlesmesi igin gerekli konfigurasyonlarini (IP, Netmask, Gateway) otomatik olarak yapar,
Eger DHCP kapali ise kullanici ethernet haberlesmesi icin gerekli parametreleri (IP, Netmask, Gateway)
cihazin bagli oldugu ag sistemine gore belirlemesi gerekmektedir. Parametre degeri,

0=DHCP Pasif

1 =DHCP Aktif

ETH.PORT
Ethernet port numarasi bu parametre ile belirlenir.

NET MASK

Ethernet haberlesmesiicin gerekli olan subnet mask degderi bu parametre ile belirlenir. DHCP parametresi
aktif ise bu parametre bagli olunan ag sistemine gore otomatik olarak belirlenir, DHCP parametresi pasif
ise bu parametre degeri bagli olunan ag sistemine goére kullanici tarafindan belirtiimelidir.

GATEWAY

Ethernet haberlesmesi igin gerekli olan gateway degeri bu parametre ile belirlenir. DHCP parametresi
aktif ise bu parametre bagli olunan ag sistemine gore otomatik olarak belirlenir, DHCP parametresi pasif
ise bu parametre degeri bagli olunan ag sistemine goére kullanici tarafindan belirtiimelidir.

IP

Ethernet haberlesmesiicin gerekliolan IP adres degeri bu parametre ile belirlenir. DHCP parametresi aktif
ise bu parametre bagli olunan ag sistemine gore otomatik olarak belirlenir, DHCP parametresi pasif ise bu
parametre degeri bagli olunan ag sistemine gére kullanici tarafindan belirtiimelidir..

PORT SET

Degistirilen ethernet port ayarlari bu parametre ile aktif hale getirilir. Ethernet ayarlar degistirildikten
sonra bu parametrenin degeri 1 yapilarak ethernet portunun yeni ayarlari uygulanir. Ethernet portu, yeni
ayarlarla set edildikten sonra bu parametre degeri cihaz tarafindan otomatik olarak 0 yapilir.

TCP/IP SEC
TCP/IP protokol secimi bu parametre ile yapilir. 0 = Modbus RTU Over TCP/IP 1 = Modbus RTU TCP/IP

(**) isaretli parametreler modbus fonksiyonu ile degistirilemez, sadece okunur.

Teknisyen parametre sayfalarindan ETHERNET sayfasi sadece opsiyonel ETHERNET
haberlesmesi olan cihazlarda gézlemlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn igerisinde herhangi bir iglem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.

SIS
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Teknisyen Sayfa-11 “Gergcek Zaman Saati (RTC)” Parametreleri

SISTEM SAATI  P.10
YIL AY GUN
2011 8 1
SAAT DAKIKA SANIYE
15 40 18
2011-08-01-15:40:24

Gergek zaman degerini
degistirmek icin Enter
butonunu 3 saniye boyunca
basili tutunuz.

Parametre Aciklama Birim Min. Maks. | Default
YIL Gergek zaman saatinin Yil Sekmesi - 2010 3000 -
AY Gergek zaman saatinin Ay Sekmesi - 1 12 -
GUN Gergek zaman saatinin Gin Sekmesi - 1 31 -
SAAT Gergek zaman saatinin Saat Sekmesi - 0 23 -
DAKIKA Gergek zaman saatinin Dakika Sekmesi - 0 59 -
SANIYE Gergek zaman saatinin Saniye Sekmesi - 0 59 -

YIL

Gergek zaman degerinin yil sekmesi bu parametre ile belirlenir.

AY

Gergek zaman degerinin ay sekmesi bu parametre ile belirlenir.

GUN

Gergek zaman degerinin giin sekmesi bu parametre ile belirlenir.

SAAT

Gergek zaman degerinin saat sekmesi bu parametre ile belirlenir.

DAKIKA

Gergek zaman degerinin dakika sekmesi bu parametre ile belirlenir.

SANIYE

Gergek zaman degerinin saniye sekmesi bu parametre ile belirlenir.

Teknisyen parametreleri ekraninda iken kullanici 20 sn icerisinde herhangi bir islem
yapmazsa, cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.
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7. Alarm Calisma Grafikleri ve Alarm Tipleri

Yuksek Alarm
Alarm
Cikisl
A
ON >«
OFF . )
i HYS |
SET » Proses Degeri
Disuk Alarm
Alarm
Cikisl
A
ON Mﬂ
OFF : -
i HYS |
: » Proses Degeri
SET
Band Alarm
Alarm
Cikisi
A
ON Mﬂ W}—{f
OFF , , >« , ,
i HYS | ; i HYS i
: i : » Proses Degeri
(SET - (BAND/2)) SET (SET + (BAND/2))

SET =Alarm Setdegeri
@ HYS =Alarm cikisiigin histerisizdegeri

BAND= Band Alarmicin band genisligi



8. Modbus Adresleri
8.1. PID Kontrol ve Alarm Cikislarinin Modbus Adresleri

CIKISLAR Birim Adres
KANAL-1 PID KONTROL CIKISI Kanal-1 PID Kontrol Cikis Durumu - 00001
KANAL-2 PID KONTROL CIKISI Kanal-2 PID Kontrol Cikis Durumu - 00002
KANAL-3 PID KONTROL CIKISI Kanal-3 PID Kontrol Cikis Durumu - 00003
KANAL-4 PID KONTROL CIKISI Kanal-4 PID Kontrol Cikis Durumu - 00004
- - - 00005
KANAL-1 ALARM CIKISI Kanal-1 Alarm Cikis Durumu - 00006
KANAL-2 ALARM CIKISI Kanal-2 Alarm Cikis Durumu - 00007
KANAL-3 ALARM CIKISI Kanal-3 Alarm Cikis Durumu - 00008
KANAL-4 ALARM CIKISI Kanal-4 Alarm Cikis Durumu - 00009
GENEL ALARM GCIKISI Genel Alarm Cikis Durumu - 00010

Not-1: Cikislarin durumu modbus haberlesmesinde fonksiyon-1(read coils)ile okunur.
Cihaz modbus fonksiyon-1 sorgusuna cevap olarak her zaman tim ¢ikiglarinin durumunu génderir.
(Cevap olarak herzaman 2 byte data gonderir.)

8.2. Proses Giris Deg

PROSES GIRISLERI Birim Adres
KANAL-1 PROSES DEGERI Kanal-1 Proses Degeri °C 30001
KANAL-2 PROSES DEGERI Kanal-2 Proses Degeri °C 30002
KANAL-3 PROSES DEGERI Kanal-3 Proses Degeri °C 30003
KANAL-4 PROSES DEGERI Kanal-4 Proses Degeri °C 30004

Not-2: Proses degerleri modbus haberlesmesinde fonksiyon-4 (read input register) ile okunur.
Proses degerleri ekranda noktali gosterildiginden dolayi modbus haberlesmesinde gercek degerinin 10
kati kullanilir.
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9. Spesifikasyonlar

Cihaz Turu
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam Sartlarn

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asiri Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Cihaz Besleme Voltaji Ve Giicu

Sicaklik Sensor Girisleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu
Hat Kompanzasyonu

Sensor Koptu Korumasi
Okuma Sikhgi

Giris Direnci

Kontrol Formlari

Role Cikisi

Standart Haberlesme
Opsiyonel Haberlegsme

Gosterge
Uyumlu Standartlar

: 4 Kanal PID Kontrol Cihazi
: 96 mm x 96 mm x 96 mm 1/4 DIN 43700 Panel montaji

icin plastik koruma. Panel kesiti 92 x 92 mm

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan 1P20).
: Yaklasik olarak 0.40 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-20°Cile +70°C /0 °C ile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

L

. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekili.

:100-240V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 7VA

24V ~_ (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 7VA
24V = (-%15 / +%10) 7W

: Termokupl J ,K, R ,S (IEC584.1)(ITS90), L (DIN43710)
: Tam skalanin = % 0,25

: Otomatik olarak = 0.1°C/1°C

: Maksimum 10 Q

: Skalanin Uzerinde

: 1400msn

;> 10MQ

: Programlanabilir P, PIl, PD veya PID

: Rezistif YUkte 5A@250VA~_

(Elektriksel Omr : Tam Yiikte 100.000 Anahtarlama)

: RS-232 (Modbus RTU)
: RS-485 (Modbus RTU) “600V~_ izolasyonlu”

10Mbits/s Ethernet (Modbus RTU Over TCP/IP -

Modbus RTU TCP/IP Segcilebilir) “1500V~izolasyonlu”
USB 2.0 (Flash bellek Uzerine veri kaydi.)

: 128 x 64 piksel grafik LCD
: GOST-R,C¢€

10. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA

Tel : (224) 261 1900 Fax

£ (224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri :
Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtag Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900 Fax

1 (224) 261 1912
AEEE Yonetmeligine Uygundur.

Uriin hizmet émriiniin sonunda evsel veya diger atiklarla birlikte atmayin.

Elektrikli ve elektronik cihazlarin geri dontusumdu igin bir toplama noktasina gotaran.

EEMNKO

Teknoloji ortaginiz

Embko Elektronik (rtinlerini tercih ettiginiz igin tesekkdir ederiz.

www.emkoelekironik.com.ir
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